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G250 KULLANIM KILAVUZU

[ Guvenlik Mesajlari

Tanimlar ve Semboller

G250 Serisi hiz kontrol cihazindan surekli verim almak icin, cihazi monte etmeden ve
calistirmadan 6nce kullanma kilavuzunu ve tim uyari baslklarini dikkatlice okuyunuz ve tim
talimatlara tamamen uyunuz. Bu kullanma kilavuzunu kolay ulagilabilecek bir yerde tutunuz.

ATEHLiKE . Gerekli onlemler alinmadigi taktirde, 6lum tehlikesine veya ciddi
yaralanmalara neden olacak sonugclarin dogabilecegini belirtir.

A iKAZ : Gerekli 6nlemler alinmadigi taktirde, cihazin veya mekanik sistemin hasar
gbrmesine neden olacak sonuclarin dogabilecegini belirtir.

1. Kurulum

/N\IKAZ

® Hiz kontrol cihazini metal gibi aleve dayanikli malzemeler Gzerine monte ediniz.
® Hiz kontrol cihazinin gevresine yanici higbir sey koymayiniz.

e Hiz kontrol cihazini Ust kapaktan tutarak tasimayiniz. Her zaman ana Uniteyi kavrayarak
tasiyiniz.
Aksi taktirde dusebilir ve zarar gérebilir.

® Hiz kontrol cihazinin igerisine tel ve demir parcgalari, kir, toz vb. yabanci maddelerin
girmediginden emin olunuz.
Aksi taktirde yangin ¢ikabilir.

® Hiz kontrol cihazini agirligini tagiyabilecedi yerlere monte ediniz.
Aksi taktirde dUsebilir ve zarar gérebilir.

® Hiz kontrol cihazini titresimin olmadigi dik duvarlara monte ediniz.
Aksi takdirde disebilir ve personelin yaralanmasina sebebiyet verebilir.

® Hasarli veya pargalari eksik hiz kontrol cihazlarini monte etmeyiniz.

® Hiz kontrol cihazini patlayici, gines 111 alan ve havalandirmasiz ortamlara monte
etmeyiniz. Asiri sicak, asiri nemli, tozlu, patlayici gazli, korozif gazl, yanici gazl, asindirici
sivl buharli, tuzlu ortamlardan sakininiz.
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2. Kablolama

/\ TEHLIKE

® Hiz kontrol cihazini topraklayiniz.
Aksi taktirde elektrik garpabilir veya yangin ¢ikabilir.

@ Kablolama islemini nitelikli ve tecriibeli personel ile yapiniz.
Aksi taktirde elektrik garpabilir veya yangin ¢ikabilir.

® Cihaz enerjili iken kablo baglantisi yapmayiniz.
Aksi taktirde elektrik garpabilir veya yangin gikabilir.

® Kablo baglantilarini hiz kontrol cihazini monte ettikten sonra yapiniz.
Aksi taktirde elektrik garpabilir veya yangin gikabilir.

o Kablo badglantilarinin yapildi§i yerlerdeki kauguk vyaliticilari, kablonun zarar gérmemesi,
kopmamasi ve kablolama kilifi kenari ile olusacak topraklama hatalarina karsi s6kmeyiniz.

/N\IKAZ

® Besleme gerilimi degerleri asagida belirtilmistir:
Ucg faz 200 ~ 240V 50/60Hz

Ug faz 380 ~ 480V 50/60Hz
e Ug fazlh hiz kontrol cihazinin girisinin tek faz olmadigindan emin olunuz.
Aksi taktirde yangin c¢ikabilir.
® AC gug kaynagini ¢ikis terminallerine (U, V, W) baglamayiniz.
Aksi taktirde yaralanmalara, yangina veya cihazin zarar gdérmesine sebebiyet verebilirsiniz.

® DC terminallere (PD, P ve N) dogrudan diren¢ baglamayiniz.
Aksi taktirde yangina veya cihazin zarar gérmesine sebebiyet verebilirsiniz.

® Devredeki ana glc¢ kaynadi ile ayni fazda, topraklama sizinti salteri veya sigorta monte
ediniz.
Aksi taktirde yangina veya cihazin zarar gdrmesine sebebiyet verebilirsiniz.

® Motor kablolarinin, topraklama sizinti salterlerinin ve elektromanyetik kontaktorlerin belirtilen
nominal degerlerine uygun oldugundan emin olunuz.
Aksi taktirde yangina veya cihazin zarar géormesine sebebiyet verebilirsiniz.

e Hiz kontrol cihazinin giris ve ¢ikiglarindaki elektromanyetik kontaktorleri kapayarak isletimi
durdurmayiniz.
Aksi taktirde makinenin zarar gérmesine ve bozulmasina sebebiyet verebilirsiniz.

e Vidalari belirtilen torkda sikiniz. Sikilmamis vida olmadigina emin olunuz.
Aksi taktirde yangina ve personelin zarar gérmesine sebebiyet verebilirsiniz.

I
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3. Kontrol ve isletim

/N\IKAZ

® Cihaz enerijili iken terminallere dokunmayiniz, konnektorleri ve kablolari sokip takmayiniz.
Aksi taktirde elektrik carpabilir.

® Cihazin 6n kapag! kapali iken enerji veriniz.
Cihaz enerjili iken cihazin 6n kapagini agmayiniz.
Aksi taktirde elektrik carpabilir.

® |[slak ellerle sivigleri devreye almayiniz.
Aksi taktirde elektrik carpabilir.

® Hiz kontrol cihazi enerjili iken motor durmus olsa bile hiz kontrol cihazinin terminallerine
dokunmayiniz.
Aksi taktirde elektrik ¢arpabilir.

® Restart modu secilmis ise motor, Trip Reset esnasinda aniden calisabilir. Makineye
yaklasmayiniz, makine Reset olsa bile personele zarar vermeyeceginden emin olunuz.
Aksi taktirde elektrik ¢arpabilir.

® Kisa sureli enerji kesintilerinde eger isletim komutu verilmis ise hiz kontrol cihazi, ener;ji
geldiginde Restart olabilir. Eger Restart islemi personele tehlike olusturuyorsa devreyi enerji
geldiginde cihazin Restart olmayacagi sekilde kurunuz.
Aksi taktirde hasar olusabilir.

® Stop tusu sadece aktif ise galisir. Stop tusundan ayri acil Stop tusu baglantisinin yapildigina
emin olunuz.
Aksi taktirde hasar olusabilir.

® igletim komutu On konumunda iken eger alarm Reset verilirse hiz kontrol cihazi aniden
Restart olabilir. isletim komutunun Off konumunda oldugundan emin olduktan sonra alarm
Reset'i veriniz.
Aksi taktirde hasar olusabilir.

® Hiz kontrol cihazi enerjili iken icerisine dokunmayiniz veya kisa devre gubugu koymayiniz.
Aksi taktirde elektrik garpabilir ve yangin ¢ikabilir.

I
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/N\IKAZ

Sogutma kanallarinda ylksek sicaklik bulundugundan dokunmayiniz.
Aksi taktirde yanma tehlikesine sebebiyet verebilir.

Hiz kontrol cihazi, disuk hizdan ylksek hiza kolayca ayarlanabilir. Cihazi ¢alistirmadan 6nce
motorun ve makinenin kapasitesini kontrol ediniz.
Aksi taktirde hasara sebebiyet verebilir.

Gerektiginde harici frenleme sistemi monte ediniz.
Aksi taktirde hasara sebebiyet verebilir.

Eger motor varsayilan frekanstan (50 Hz) daha ylksek hizda c¢alistirilacak ise Ureticinin
belirledigi motor ve makine talimatlarini uyunuz.
Aksi taktirde ekipmanlar zarar gérebilir.

Hiz kontrol cihazinda deneme ¢alismasi yapilirken asagidaki noktalari kontrol ediniz.
Motorun yénu dogru mu?

Hiz kontrol cihazi hizlanma ve yavaglama esnasinda hata veriyor mu?

Motorun hizi ve frekansi dogru mu?

Motorda asiri titresim ve guralti var mi?

Aksi taktirde makine hasar gorebilir.

Gug¢ kararl degil ise AC reaktér monte ediniz.
Aksi taktirde hasara sebebiyet verebilir.

4. Bakim ve Kontrol

/N\IKAZ

® Gicl kapattiktan sonra en az 10 dakika sonra bakim ve kontrol islemlerini yapiniz.
Aksi taktirde elektrik carpabilir.

® Bakim ve kontrol iglemlerinin tecriibeli personel tarafindan yapildigina emin olunuz.
Calismaya baslamadan 6nce kol saati, bilezik vb. metalik cisimleri ¢ikartiniz izolasyonlu
aletler kullaniniz.
Aksi taktirde elektrik garpabilir ve yaralanmalara sebebiyet verebilir.

5. Digerleri
/N\IKAZ
e Uriin Gzerinde kesinlikle degisiklik yapmayiniz.
Aksi taktirde elektrik garpabilir ve yaralanmalara sebebiyet verebilir.

v
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1. G250 Serisi Etiket Bilgisi
1.1 Hiz Kontrol Cihazi Etiket Bilgisi

1.11 Hiz kontrol cihazinin incelenmesi

Kurulum ve kablolama islemlerinden énce asagidakileri kontrol ediniz.
(1) Urliniin nakliye esnasinda zarar gérmediginden emin olunuz.
(2) Hiz kontrol cihazinin etiketinin Uzerinde yazili olan referansin, malzeme ile birlikte godnderilen
irsaliyedeki referans ile ayni oldugunu kontrol ediniz.
(3) Herhengi bir sorunla karsilasiimasi durumunda, cihaza enerji vermeden litfen tedarik noktaniz ile
temasa geginiz.
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Sekil 1-1 G250 Hiz kontrol cihazinin dig gorintsu (Cergeve 1, 2 ve 3)
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Sekil 1-2 Etiket bilgisi
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1.2  Gorunus

Operator

Kontrol devresi
terminalleri

On kapak
>

e v gt iy (W Y Y ey
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Sekil 1-5 Onden gériinis (Cergeve 3)
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Terminal Blogu Kapagi Agma Yontemi

1.3

Kapagi yukari

dogdru

kaldiriniz

Sekil 1-6 Terminal blogu kapagdi agma yontemi (Cergeve 3)

1-4
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2. Montaj ve Kablolama

2.1

Montaj

/\IKAZ

Hiz kontrol cihazini ¢elik levha gibi aleve dayanikli malzemeler (zerine monte
ediniz.
Aksi taktirde yangin ¢ikabilir.

Hiz kontrol cihazinin ¢evresine yanici hi¢hir sey koymayiniz.
Aksi taktirde yangin ¢ikabilir.

Hiz kontrol cihazini Ust kapaktan tutarak tagimayiniz. Her zaman ana uniteyi
kavrayarak taslyiniz.
Aksi taktirde dlsebilir ve zarar gorebilir

Hiz kontrol cihazinin igerisine tel ve demir pargalari, kir, toz vb. yabanci
maddelerin girmediginden emin olunuz.
Aksi taktirde yangin ¢ikabilir.

Hiz kontrol cihazini agirhdini tagiyabilecegi yerlere monte ediniz.
Aksi taktirde dusebilir ve zarar gorebilir

Hiz kontrol cihazini titresimin olmadi§i dik duvarlara monte ediniz.
Aksi takdirde disebilir ve personelin yaralanmasina sebebiyet verebilir.

Hasarli veya parcgalari eksik hiz kontrol cihazini monte etmeyiniz.
Aksi taktirde zarar gorebilir.

Hiz kontrol cihazini patlayici, gunes 1s1g1 alan ve havalandirmasiz ortamlara
monte etmeyiniz. Asiri sicak, asiri nemli, tozlu, patlayici gazl, korozif gazli, yanici
gazli, asindirici sivi buharli, tuzlu ortamladan sakininiz.

Aksi taktirde yangin ¢ikabilir.
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2.1.1 Montaj

(1)

(2)

)

Nakliye

Hiz kontrol cihazinin plastik kisimlari bulundugundan dikkatli tagiyiniz.

Duvara monte ederken tutturma vidalarini gereginden fazla sikmayiniz. Aksi takdirde cgergeve
¢atlayarak hiz kontrol cihazinin dismesine sebebiyet verebilir.

Hiz kontrol cihazi hasarl veya parcalari eksik ise monte etmeyiniz ve devreye almayiniz.

Hiz kontrol cihazinin monte edilecegi ylzey

Hiz kontrol cihazinin sogutucusunda sicaklik yiksek olabilir.

Hiz kontrol cihazini yangin ¢ikarma riskine kargi metal gibi yanici malzeme icermeyen ylzeylere monte
ediniz. Ozellikle frenleme direnci veya reaktér kullaniliyorsa hiz kontrol cihazini monte ederken cihazin
etrafinda hava boslugu birakildigindan emin olunuz.

Asiri isinmayi engellemek igin gerekli
havalandirma boglugu birakiimalidir.

I Mot 1 Hava H (Not 1)

akigi 10cm veya (st

A

| st sti Duvar

b l

Sekil 2- 1 Hiz kontrol cihazinin montaj ylzey 6zellikleri

Calisma sicakligi

Hiz kontrol cihazinin bulundugu ortam sicaklidi -10 ila 50°C arasinda olmalidir.

Yukardaki sekilde gosterildigi gibi hiz kontrol cihazinin gevresindeki hava bosluklarindan sicaklik
Olcllebilmelidir. Misaade edilen sicaklik dederlerinin Ustline ¢ikilmasi durumunda komponentler ve
ozellikle kapasitorlerin 6mru kisalir.

Rutubet

Hiz kontrol cihazinin bulundugu ortamda rutubet %20~%90 RH arasinda olmalidir.
Hiz kontrol cihazini nemli ortamlardan sakininiz.

Hiz kontrol cihazini dodrudan glines 1s1g1 alan ortamlardan sakininiz.

Calisma ortami

Hiz kontrol cihazini toz, asindirici gaz, patlayici gaz, yanici gaz ve sogutucu buhar olmayan ortamlara
monte ediniz.

Montaj konumu
Hiz kontrol cihazinin vidalarini kullanarak dik konumda monte ediniz. Montaj yuzeyi titresimsiz ve hiz
kontrol cihazinin agirhdini tasiyabilecek glgcte olmalidir.

Pano igerisinde havalandirma

Bir pano igerisinde birden fazla hiz kontrol cihazi monte ediliyorsa havalandirma fani da monte
edilmelidir.

2-2
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2.2

Kablolama

/\ TEHLIKE

Hiz kontrol cihazini topraklayiniz.
Aksi takdirde elektrik carpabilir veya yangin ¢ikabilir.

Kablolama iglemini nitelikli ve tecriibeli personel ile yapiniz.
Aksi takdirde elektrik garpabilir veya yangin ¢ikabilir.

Cihaz enerijili iken kablo baglantisi yapmayiniz.
Aksi takdirde elektrik carpabilir veya yangin ¢ikabilir.

Hiz kontrol cihazini, tim badlantilarin bu kullanma kilavuzundaki talimatlara
uygun olarak yapildigindan emin olduktan sonra devreye aliniz.
Aksi takdirde elektrik garpabilir veya yangin ¢ikabilir.

Kablo baglantilarinin yapildigi yerlerdeki kauguk yaliticilari, kablonun zarar gérmemesi,
kopmamasi veya kablolalama kilifi kenari ile olusacak topraklama hatalarina karsi
sOkmeyiniz.

/N\IKAZ

AC guc¢ kaynagini ¢ikis terminallerine (U, V, W) baglamayiniz.
Aksi takdirde yaralanmalara, yangina veya cihazin zarar gérmesine sebebiyet
verebilir.

Devredeki ana gug kaynagi ile ayni fazda topraklama sizinti salteri veya sigorta
monte ediniz.
Aksi takdirde yangina veya cihazin zarar gérmesine sebebiyet verebilir.

Motor kablolarin, topraklama sizinti salterin veya elektromanyetik kontaktorlerin
belirtilen nominal degerlerine uygunlugundan emin olunuz.

Aksi takdirde yaralanmalara, yangina veya cihazin zarar gérmesine sebebiyet
verebilir.

Hiz kontrol cihazinin giris ve cikislarindaki elektromanyetik kontaktorleri
kapayarak isletimi durdurmayiniz.
Aksi taktirder makinenin zarar gérmesine ve bozulmasina sebebiyet verebilir.

2-3
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2.2.1 Terminal baglantilari
G250
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Sekil 2-2 Terminal baglanti diyagrami
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(1) Ana devre terminalleri

Sembol Terminal Adi Aciklama
R,S,T(R,S) Ana glic Glc kaynag@ini baglayiniz.
U Vv,w Hiz kontrol cihazi ¢ikigi Ug faz motor baglayiniz.
P, RB Harici frenleme direnci Harici frenleme direncini baglayiniz.
Hiz kontrol cihazi . N
G topraklama terminalleri Topraklama terminaline baglayiniz

Tablo 2—1 Ana devre terminalleri

(2) Kontrol devresi terminalleri

. Terminal . . .
Sinyal Sembolii Terminal Adi Terminal fonksiyonu
P24 PNP giris igin ortak ug 24VDC +%10, 35mA
6 (RS) | Gok fonksiyonlu giris terminali
5 (AT) | lleri calistirma komutu (FW), geri galistirma komutu (RV), .
4 (CF2) | Preset komutlari 1-4(CF1-4), Kontak girisi:
( ) Kapali: On (galismada)
. 2 asamali hizlanma/yavaglama (2CH), _
Giris 3 (CF1) | Reset (RS), parametre kilidi (SFT), Agik: Off (durmada)
sinyali 2 (Rv) | Elektrik gidip geldikten sonra tekrar baslamama (USP), . _
Serbest Stop (FRS), Jogging isletimi (JG), Minimum On zamani:
External trip (EXT), iig telli giris (STA, STP, F/R), Up/Down 12msn veya daha fazla
1(FW) fonksiyonu, kontrol yeri se¢imi (O/R, T/R), PID Integral Reset
(PIDIR), PID pasif (PIDD)
CM1 Giris veya gosterge sinyali icin ortak terminal
G;it;:ﬁe FM Analog gosterge (frekans, akim, gerilim)
H Frekans ayari igin gug kaynagi 10vVDC
Frekans Gerilim frekans komut sinyali O_.1.OVDC’
Giris empedansi 50kQ
komutu 4-20mA
sinyali Ol Akim frekans komut sinyali Giris empedansi 2000
L Analog giris i¢in ortak terminal
Cok fonksiyonlu ¢ikis terminali:
Normal durumda, gli¢ kapali: ALO-AL2 (kapali)
Alarm durumunda : ALO-AL1(kapali)
Kontak degerleri:
ALO | AL1 | AL2 250VAC 2.5A
ok (rezistif yuk)
fonk%iyonlu ALQ 0.2A
Sle cik AL1 (endiktif yik)
role ¢ikig AL2 30VDC 3.0A
sinyali (rezistif yiik)
0.7A
(endiktif yUk)
Run sinyali (Run), hizlanma varis sinyali (FA1), yavaslama
varis sinyali (FA2), asiri yik uyari sinyali (OL), PID kontrol igin
¢ikis sapmasi (OD), alarm sinyali (AL)
Cok 1" L L
fonksiyonlu Run sinyali (Run), hizlanma varis sinyali (FA1), yavaglama
lojik cikis 12 varis sinyali (FA2), asiri yik uyari sinyali (OL), PID kontrol igin | 24VDC, 50mA maksimum
sinyall M2 ¢ikis sapmasi (OD), alarm sinyali (AL)
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1. RXP RS 485 haberlesme (+) terminali RJ-45 konnektdr 3. pin
Haberlesme RS.485
terminali L
(RJ-45 Haberlegsme terminali

terminali) RXN RS 485 haberlesme (-) terminali RJ-45 konnektér 6. pin

Guvenlik sinyal girisi i¢in ortak terminal

SC
Guvenlik
Sé?g’;' S2 Guvenlik sinyal girisi icin normalde kapali (NC) giris terminali Dijital giris terminali
(opsiyonel)
S1 Guvenlik sinyal girisi icin normalde agik (NO) giris terminali
2 R+ RS - 485 Haberlesme (+) Terminali
Haberlesme RS-485
terminali Haberlesme terminali
(opsiyonel) | r. | Rs - 485 Haberlesme (-) Terminali (Opsiyonel)

Tablo 2—2 Kontrol devresi terminalleri
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2.2.2

Ana devre baglantilari

(1) Baglantilar yaparken litfen agsagidaki ikazlari dikkate aliniz.
Hiz kontrol cihazi baglantilar Uzerinde ¢alisilirken, cihazin kutusunu agmadan 6nce en az 10 dakika
bekleyiniz. Sarj ledinin sénik oldugunu dogrulayiniz.
Son kontroller dlgu aleti ile yapiimalidir.
Gug¢ kaynagi baglantisi kesildikten sonra kondansatériin desarj olmasini bekleyiniz.

@ Ana gug terminalleri (R, S ve T)

Ana glg¢ terminallerini (R, S ve T) elektromanyetik kontaktor veya topraklama sizinti devre
kesicisi Uzerinden gi¢ kaynagina baglayiniz. G250, elektromanyetik kontaktorlerin ana glc
terminallerine baglanmasini tavsiye eder. Bunun sebebi, hiz kontrol cihazinin koruma
fonksiyonu calistiginda gui¢ kaynagini izole eder, kaza ve zararin yayilmasini engeller.

Bu cihaz U¢ fazli gl¢ kaynagi gerektirir. Hiz kontrol cihazi tek faz ise lg¢ faz baglanti
yapilmadigindan emin olunuz. Aksi takdirde hiz kontrol cihazi zarar gorebilir ve yangin gikabilir.
Tek faz gli¢ kaynagi gerektiginde cihazi satin aldiginiz yere danisiniz.

Hiz kontrol cihazinda agik faz korumasi aktif ise agik faz durumunun olusmasi ile hiz kontrol
cihazi agsagidaki gibi davranis goésterir:

- R fazi, S fazi veya T fazi agik ise:

Tek faz igletime gecger. Gerilim yetersizligi veya asiri akim gibi Trip isletimi meydana gelebilir.
Acik faz durumunda kullanmayiniz. Konverter modill asagidaki durumlarin olusmasi ile zarar
gorebilir.

- Gug kaynag: geriliminin dengesizligi %3 den fazla ise,

- Gug¢ kaynagi kapasitesi, hiz kontrol cihazi kapasitesinden 10 kat daha fazla ve 500kVA'dan
fazla oldugu durumlarda,

- GlUg kaynaginda koklu degisiklik oldugunda

Ornek: Giig kaynagi 1 dakikada 3 kereden fazla On/Off yapilmamalidir. Hiz kontrol cihazi zarar
gorebilir.

@ Hiz kontrol cihazi gikis terminalleri (U, V ve W)

Tel kalinhginin daha fazla kullaniimasi gerilim disimini engelleyebilir.

Ozellikle diisiik frekanslarda motor torku telin gerilim diisimui ile azalr.

Cikisa gl faktor diizeltme kapasitori veya dalga emici monte etmeyiniz.

Hiz kontrol cihazi trip yapabilir veya kapasitoriin veya dalga emicinin zarar gérmesine neden
olacaktir.

Kablo uzunlugunun 20 metreden fazla olmasi durumunda sok gerilim Uretimi olabilir ve kabloda
endiktans veya sabit olmayan kapasiteden dolayr motor zarar gérebilir. EMC filtresi monte
edilecekse GMT End. Elkt.San. ve Tic.Ltd.Sti.. veya en yakin GMTCNT bayisi ile temasa
geciniz.

Hiz kontrol cihazi ile motor arasinda onerilen kablo uzunluklari

Kablo uzunlugu 50 metre veya alti 100 metre veya alti 100 metreden fazla

Taslyici frekans 15kHz veya alti 5kHz veya alti 2kHz veya alti

Birden fazla motor s6z konusu ise her bir motora termik role baglayiniz.
Termik rélenin RC degerini motor nominal elektrik akiminin 1.1 kati yapiniz.

(® Harici frenleme direnci baglanti terminalleri (P, RB)

Rejeneratif frenleme devresi (BRD) cihaza yerlesiktir.

Frenleme gerekirse bu terminallere harici frenleme direnci baglayiniz.

Endiktansi azaltmak i¢in her iki terminale baglanan kablo, bukimli ve 5 metreden kisa
olmalidir. Bu terminallere harici frenleme direncinden bagka hig bir cihaz baglamayiniz.

Harici frenleme direnci monte edilirken direncin, BRD'den ¢ekilen akimi sinirlayacak dogru
nominal degerde olduguna emin olunuz.

@ Topraklama (G)

Elektrik carpmalarina karsi hiz kontrol cihazinin ve motorun topraklandijindan emin olunuz.
Hiz kontrol cihazi ve motor uygun glvenli topraklamaya baglanmalidir ve yerel elektrik
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kodlarini izlenmelidir

e Birden fazla hiz kontrol cihazi baglandiginda, hiz kontrol cihazinda arizaya sebebiyet verecek
doéngu kurmamak i¢in ikaz yapiniz.

<.
i Hiz kontrol
1z kontrol ; @
k ihazi @ cihaz
Hiz kontrol
pntrol
@_ cihazi @

Hiz kontrol
cihazi

Sekil 2- 3 Topraklama (G)
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(2) Ana devre terminal baglantilari

Baglant terminalleri G250 serisi | 1erminal | Genislik
vidasi (mm)
i > s v v W G250-00040S
G250-00075S M3 7.62
i > e Y v W G250-00150S
G250-00220S M4 i
G250-00075H
R S T RB u M W G250-00150H M4 11

G250-00220H
G250-00370H

Tablo 2-3 Ana devre terminal baglantilar
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(3) Uygulamada kullanilacak cihazlar
Not 1: Uygulamada kullanilacak cihazlar 4 kutuplu sincap kafesli motorlar igin gecerlidir.
Not 2: Kullanilacak devre kesicinin kapasitesine dikkat edilmelidir.

Not 3: Mesafe 20 metreyi gecerse gii¢ hatlari tel kalinligi daha fazla olmaldir.

Not 4: Topraklama kablosu gl¢ hatti kablolarina yakin veya ayni ebatta olmalidir.

Not 5: AL réle igin 0.75mm? kablo kullaniniz.

Sizinti kesici (ELB) akim hassasiyeti icin hiz kontrol cihazindan gii¢ kaynagina, hiz
kontrol cihazindan motora olan kablo uzunluklarinin toplamini asagidaki tabloya bakarak

U faz gic kaynag

:

9

-

R ST
L1 L2 L3
FD

Hiz
kontrol p

cihaz
REB

T T2 T3
U v w

m

22

- A

I

3
R
I

-

(1}

(3)

(5)

(6)

belirleyiniz.

Kablo uzunlugu Akim hassasiyeti (mA)
100mt ve agagdisi 50
300mt ve asagisi 100

Tablo 2—4 Baglanti mesafelerine gére akim hassasiyeti

Not 6: CV hatti kullanildidinda ve rijid metal kablo kanali ile baglandidinda kagak olur.
(2) Not 7: IV hattinin dielektrik katsayisi yliksektir. Yani akim 8 kat yiikselir.

Bu yuzden yukaridaki tabloda verilen akim hassasiyeti dederlerinin 8 katini kullaniniz.
Eger kablo uzunlugu 100 metreden fazla ise CV hattini kullaniniz.

Adi Fonksiyon
Girig reaktoru'(harmonlk Bu parga, dengesiz gerilim orani %3 veya daha fazla, gii¢ kaynagi
kontrol, elektriksel .. M R
(1) ! - .| 500 kVA veya fazla ve gii¢ kaynaginda ani degisiklikler varsa
koordinasyon, gti¢ faktor kullanilr. A iic faktorint dizeli
diizeltmesi) ullanilir. Ayrica glig faktorini dizeltir.
. - Bu parga gli¢ kaynagi ve topraklama arasinda uretilen ortak paraziti
(2) H_!z__kq_ntrol C'.haZ' icin ayni zamanda normal paraziti azaltir. Hiz kontrol cihazinin primer
gurdltd filtresi -
tarafina yerlestiriniz.
Giris radyo gurilti
(3) | filtresi Bu parga giristeki kablodan yayilan paraziti azaltr.
(kapasite filtresi)
Frenleme direnci Bu parca hiz kontrol cihazinin frenleme torkunun yukseltiimesi,
(4) Rejeneratif frenleme On/Off iglemlerinin sik sik yapiimasi, yiksek ataletli yUk isletiimesi
Unitesi gereken uygulamalarda kullanilir.
(5) Cikis guriilti filtresi Bu parca hiz kontrol cihazi ve motor arasindaki kablodan yayilan
paraziti azaltir.
Motoru hiz kontrol cihazi ile sirmek sebeke ile slirmekten daha fazla
Titresimi azaltan. termal titresim uUretir. Hiz kontrol cihazi ve motor arasina yerlestirilen bu
sres ’ parca torktaki hafif dalgalanmalar disurir. Motor ve hiz kontrol cihazi
réleyi yanhs . 9 L .
(6) arasindaki kablo uzunlugu 10 metre ve Uzerinde ise; hiz kontrol
uygulamalardan koruyan . : e
. A cihazinin anahtarlamasindan kaynaklanan harmonikler yiiziinden
cikis alternatif reaktort P .. -
termik rélenin arizalanmasina karsi 6nlem olarak bu parca yerlestirilir.
Termik réle yerine akim sensori kullanilabilir.

Tablo 2-5 Daha iyi performans igin opsiyonel aksesuarlar
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(4 ) Genel uygulamalarda kullanilacak cihazlar

Glg hatti P ve RB Uygulamada kullanilacak
Motor | Hiz kontrol R,S,T arasindaki | Terminal cihazlar
Sinif 1kisl cihazi U,Vv,W, harici vida Ui
GIKIS . A ) (Nem) Sizinti kesici Sigorta
KW modeli P (AWG) direng ebatlar (MCCB) (600V)
(AWG)
G250-
04 00040S 16 16 M3 0.5 5A 6A
G250-
0.75 16 16 M3 0.5 10A 10A
230V 000758
Class
G250-
1.5 00150S 14 14 M4 1.2 15A 15A
G250-
2.2 00220S 14 14 M4 1.2 20A 20A
G250-
0.7 00075H 16 16 M4 1.2 5A 6A
G250-
1.5 16 16 M4 1.2 10A 10A
460V 00150H
Class
G250-
2.2 00220H 16 16 M4 1.2 10A 10A
G250-
3.7 00370H 14 14 M4 1.2 15A 15A

Tablo 2—6 Genel uygulamalarda kullanilacak cihazlar
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2.2.3

Terminal baglanti diyagrami

(1) Terminal baglanti diyagrami
(D Hiz kontrol cihazinin kontrol devresi terminali cihazda kontrol devre kartina baghdir.

d B

NPN( Cl |PNP

% i me[s]a]3]2] 1]omps

Sekil 2—4 Terminal baglanti diyagrami

(2) Baglanti érnegi:

o
—+
= =] O 0 ] L T
o '~ i) l
& o 2 I 3 < = z2 & X
CM1| 6 5 4 3 2 1 P24 H o Ol L FM |CM2| 12 11
‘L ‘L /L Y
/ / / / / |
o 0 o
3 2
VR [
Frekans sinyali ”
1kQ~2k0) DL
6 Frekansmetre L
2Mdc

@)

50ma maksimum

Sekil 2-5 Terminal baglanti 6rnegi

Baglanti
(O CM1 ve L terminalleri, giris/gikis sinyallerinin ortak terminallerinden izoledir.
Bu ortak terminalleri topraga baglamayiniz veya toprak ile kisa devre yapmayiniz.

@ Kontrol devresi terminallerinin giris ve gikis baglantilar igin bikimli ekranlanmis kablo kullaniniz.

Ekranli kabloyu ortak terminale baglayiniz.
(® Kablo baglantilarini 20 metre ile sinirlandiriniz.
@ Kontrol devresi baglantisini, ana giic ve réle kontrol baglantisindan ayiriniz.
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Ana devre gl kablosu
Hﬂ“f {R,5. T LY W.PD,PRE ALD ALY ALZ vin)

le anl (90 derece)
Sinval girigkablosu

:If"’f (FM,CM1,P24.6,54.3.21 H.0,0lLCMZ 12 R+ R-5C,52.81)

10om veya Qa0

(® Programlanabilir giris terminali veya FW terminali igin role kullanilirken, 24VDC gerilimde galisan

kontrol rélesi kullaniniz.
® Analog gerilim terminalleri H ve L' yi veya dahili gliic terminalleri 24 ve CM1’leri kisa devre

yapmayiniz. Aksi takdirde hiz kontrol cihazi zarar gorebilir.

(4) Girig tipinin degistiriimesi

Hiz kontrol cihazi kontrol karti
NPN/PNP

Fabrika ayari NPN

NPN Tip : [OH]
PNPTip : [EO|

Hiz kontrol cihazi kontrol kart
2. 485 haberlesme opsiyonu
Sonlandirma direnci segimi sivigi (opsiyonel)

Fabrika ayari: Sonlandirma direnci kapali

Sekil 2-6 Kontrol karti segim sivigi konum ve ayar yontemi

RS-485 haberlesme sonlandirma direnci 6zellikle uzak mesafelerde haberlesme hattindaki bozulmayi
engellemektir.

» Secim sivigi
(® PNP/NPN Tipi
- PNP/NPN tipi secim sivici

- NPNTip : |1
* PNPTip : g
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(@ Girigse PLC baglantisinin yapilmasi

Dahili gug kullanimi

Harici gi¢ kullanimi

ig—
% Desteklemez
pd
_PNP I
< L B
—. o | ]
— L ]
= T ;L—G‘—D—E
: TR

Sekil 2—7 Giris terminali ve PLC baglantisi
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3. Isletim

/N\IKAZ

e Cihaz enerijili iken terminallere dokunmayiniz, konnektorleri ve kablolari s6kip
takmayiniz.
Aksi taktirde elektrik garpabilir.

e Hiz kontrol cihazinin 6n kapagi kapali iken enerji veriniz. Hiz kontrol cihazi enerjili
iken 6n kapagini agmayiniz.
Aksi taktirde elektrik ¢arpabilir.

e Islak ellerle sivigleri devreye almayiniz.
Aksi taktirde elektrik ¢arpabilir.

e Hiz kontrol cihazi enerjili iken motor durmus olsa bile hiz kontrol cihazinin
terminallerine dokunmayiniz.
Aksi taktirde elektrik carpabilir.

e Restart modu secilmis ise, motor Trip Reset esnasinda aniden c¢alisabilir. Makineye
yaklasmayiniz, makine Reset olsa bile personele zarar vermeyecedinden emin
olunuz.

Aksi taktirde elektrik ¢arpabilir.

e Yukarl, asagl ve Travers ¢alisma durumunda cihazda Restart modunu se¢gmeyiniz
¢unkl Restart modunda serbest calisma modu ¢ikisi bulunmaktadir.
Aksi taktirde hasar olusabilir ve makine bozulabilir.

e Kisa sureli enerji kesintilerinde eger isletim komutu verilmis ise hiz kontrol cihazi,
enerji geldiginde Restart olabilir. Eger Restart islemi personele tehlike olugturuyorsa
devreyi enerji geldiginde cihazin Restart olmayacagi sekilde kurunuz.

Aksi taktirde hasar olusabilir.

e Stop tusu sadece aktif ise galisir. Stop tusundan ayn acil Stop tusu baglantisinin
yapildidina emin olunuz.
Aksi taktirde hasar olusabilir.

e Isletim komutu On konumunda iken eger alarm Reset verilirse hiz kontrol cihazi
aniden Restart olabilir. isletim komutunun Off konumunda oldugundan emin olduktan
sonra alarm Reset’i ayarlayiniz.

Aksi taktirde hasar olusabilir.

e Hiz kontrol cihazi enerjili iken igerisine dokunmayiniz veya kisa devre cgubugu
koymayiniz.
Aksi taktirde elektrik garpabilir ve yangin ¢ikabilir.
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/N\IKAZ

Hiz kontrol cihazi, disik hizdan ylksek hiza kolayca ayarlanabilir. Cihazi
galistirmadan 6nce motorun ve makinenin kapasitesini kontrol ediniz.
Aksi taktirde hasara sebebiyet verebilir.

Gerektiginde harici frenleme sistemi monte ediniz.
Aksi taktirde hasara sebebiyet verebilir.

Eger motor varsayilan frekanstan (50/60 Hz) daha yiksek hizda calistirilacak ise
Ureticinin belirledigi motor ve makine talimatlarini uyunuz.
Aksi taktirde ekipmanlar zarar gorebilir.
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3.1 igletim

Bu hiz kontrol cihazinin dogru igletimi icin iki farkh sinyal gerekir. Bunlar isletim ayari sinyali ve
frekans ayari sinyalidir. Asagida isletim icin gerekli bilgiler verilmigtir.

3.1.1 Kontrol terminali ile igletim ve frekans ayari

(1) Hiz kontrol cihazinin kontrol devresi terminallerinin disardan sinyalle kontrol edilmesi (frekans ayari,
sivi¢ ile baglama vb.).

(2) Girig guct On konumunda iken igletim ayari (FW, REV) On konumuna alinirsa isletim baglar.
Not: Frekansi terminal ile ayarlamak igin gerilim ve akim ayari kullanilir. ikisi de segilebilir. Her iki ayar
icin baglanti noktalari kontrol devresi terminali listesinde gdsterilir.
@ lIgletim ayari: Sivig, réle, vb.
@ Frekans ayari: Uzerindeki potansiyometre ve analog (0~10V DC, 4~20mA vb.) sinyaller ile

ayarlanir.

3.1.2 Dijital operator ile isletim ve frekans ayari

(1) Operatdér panelinden isletim, hiz kontrol cihazi Uzerindeki dijital operatérden veya uzada tasima
panelinden (OPE.KEYPAD) ve potansiyometreden (OPE. VOL) ayarlanir.
(2) Hiz kontrol cihazi dijital operatdr ile kontrol edildigi zaman (FW, REV) terminalleri ¢calismaz. Ayrica,
frekans da dijital operatdr ile kontrol edilebilir.

3.1.3 isletim ve frekans ayarinin hem dijital operatérden hem de terminal
Ooperatorden ayari

(1) Hiz kontrol cihazinin her iki igletim yontemi ile isletimidir.
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3.2 Kontrol Ayari
Bu ortak baglantiya 6rnektir. Dijital operatortin detayli kullanimi (Bakiniz 4.1 Dijital operator).

3.21 Kontrol terminali ile igletim ve frekans ayar girigi

G250

3 faz guc kaynad

200V : 200 ~ 240V (

400V : 380 ~ 480V
(50/60Hz £10%)

Cok fonksiyoniu
girig (dijital girig ) Alarm rolesi

cikisi

g(z.: Guvenlik sinyali
S1 (opsiyonel)

RS-485 R
(option} o

FM Cikis FM RS485
gostergesi [ . (RJ-45)
(0~10Vdc) CM1 CM1
Potansiyometre lj DC 0~10V | ‘0
ATG T DC 4~20mA D 1 Cok fonksiyonlu
Akim girisi —[> : L 11 gig
4~20mA L CM2
g
- Topraklama
Sekil 3—1 Kontrol terminalinden ayarlama diyagrami
(Prosediir)

(1) Baglantilarin gavenli sekilde yapildigindan emin olunuz.
(2) Gug kaynagi ile hiz kontrol cihazi arasindaki MCCB aginiz.
(operator Gzerindeki "POWER" Ledi yanmali)
(3) Frekans kaynagi segimini terminal olarak ayarlama
Gostergeyi AO1 parametresine ayarlayiniz ve (FUNC) tusuna bir kere basiniz.
(UP/DOWN) Tusu ile 1 (terminal) olarak ayarlayiniz ve (STR) tusuna bir kere basiniz.
(Ekranda AO1 gozukdr)
(4) isletim ayarini terminal olarak ayarlama
Gostergeyi A02 parametersine ayarlayiniz ve (FUNC) tusuna bir kere basiniz.
(UP/DOWN) Tusu ile 1 (terminal) ayarlayiniz ve (STR) tusunu bir kere basiniz.
(Ekranda AO02 gdzikdr)
(5) Gosterge modu ayari
Cikis frekansini gostermek igin d001 parametresini ayarlayiniz ve (FUNC) tusuna bir kere basiniz
veya isletim yonini gostermek igin dO4 parametresini ayarlayiniz ve (FUNC) tusuna bir kere basiniz.
(6) Start isletim ayan girisi
[FW] ve [CM1] terminalini On konumuna aliniz.
Start isletimi icin [O] ve [L] ye gerilim veya [OL] ve [L] ye akim uygulayiniz.
(7) lsletim ayarini durdurma
[FW] ve [CM1] terminalini Off konumuna aliniz.
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3.2.2 Dijital operatorden igletim ve frekans ayari

Uzaktan igletim icin de ayni kullanim gegerlidir.

G250

3 faz gug kaynagi
200V : 200 ~ 240V [
400V : 380 ~ 480V |

(50/60Hz £10%

Alarm rolesi
cikisi

AL2
ALO

SC
S2

Givenlik sinyali

RS-485 R+ S1 (opsiyonel)
(opsiyonel) R- DOP
FM RXP RS485
CM1 RXN (RJ-45)
H CM1
O 2
Ol 11 Cok fonksiyonlu
L cikis
CM2

|||_{ (]

Topraklama
Sekil 3—-2 Dijital operatdrden ayarlama diyagrami
(Prosediir)
(1) Baglantilarin dogru yapildigindan emin olunuz.
(2) Gug kaynagi ile hiz kontrol cihazi arasindaki MCCB aginiz.
(operatér Gizerindeki "POWER" Ledi yanmali)
(3) Frekans kaynagi secimini operatér olarak ayarlama
(D Gostergeyi AO1 parametresine ayarlayiniz ve (FUNC) tusuna bir kere basiniz.
@ (UP/DOWN) Tusu ile 2 (OPE KEYPAD) veya 3 (uzaktan igletim) veya 4 (RS-485 opsiyonel) olarak
ayarlayiniz ve (STR) tusuna bir kere basiniz.
(Ekranda AO1 gdézukar)
(4) lgletim ayarini operatér olarak ayarlama
Gostergeyi AO2 parametresine ayarlayiniz ve (FUNC) tusuna bir kere basiniz.
(UP/DOWN) Tusu ile 2 (OPE) veya 2 (uzaktan isletim) veya 3 (RS-485 opsiyonel) olarak ayarlayiniz ve
(STR) tusuna bir kere basiniz. (Ekranda A02 goziikiir)
(5) Cikis frekans ayari
(D Gostergeyi FO01 parametresine ayarlayiniz ve (FUNC) tusuna bir kere basinz.
@ (UP/DOWN) Tusu ile istenen ¢ikig frekansi ayarlanir ve (STR) tusuna bir kere basilarak hafizaya
alinir.
(6) Gosterge modu ayari
@ Cikis frekansini gostermek igin d001 parametresini ayarlayiniz ve (FUNC) tusuna bir kere basiniz.
Veya isetim yonUni goéstermek igin d04 parametresini ayarlayiniz ve (FUNC) tusuna bir kere
basiniz.
(7) Isletime baglamak igin (RUN) tusuna basiniz.
(“RUN” lambasi yanar ve gosterge mod ayarina gore gosterge degisir)
(8) Yavaslayarak durmak i¢in (STOP) tusuna basiniz.

(Frekans sifira dustigiinde RUN lambasi s6necektir)
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4. Fonksiyon Listesi

4.1  Dijital Operator

41.1 Gosterge ve Tuslarin Fonksiyonlari
(1) Dijital operator

STOP/RESET tusu
Motoru durdurma veya hatalari Resetleme

isleminde kullanilir. (Tus takimi veya terminal
segildiginde bu tus calisir. Eger b 15 kullaniimig
ise bu fonksiyon gecersizdir)

RUN Led’i
Hiz control cihazi PWM
gerilim gikis verir ve isletim G250

komutu hazir

POWER Led’i
Hiz control cihazinin control
gl girisi devrede

Ekran kismi (Led ekran)

Bu kisimda frekans, motor
akimi, motor dénls hizi, alarm
gecmisi ve set degeri gosterilir

RUN tusu
Motoru galistirmak igin bu tusa

basiniz. Tug takimindan Run
komutu verildiginde Led yanar

FUNCTION tusu
Bu tus parametre ve komut

degistirmek igin kullanihr

Sekil 4—1 Dijital operatér

PRG Led

Hiz kontrol cihazi parametre
degisikligi icin hazir oldugunda
yanar

HzLed/Aled
Hertz/Amper birimlerini
gOsteren Led’ler

Potansiyometre
Cikis frekansi ayarlanir

STORE tusu
Veri ve ayarlanan degeri

hafizaya almak igin bu tusa
basiniz

UP/DOWN tuslari
Bu tuslar veri degistirmek ve frekans

arttirip azaltmak igin kullanihir
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(2) Calisma prosediiri
@ Ornegin frekans ayari potansiyometreden yapilarak cihazin calistiriimasi

Tuguna 1 kere
basinz

Frekans ayar komutu
Enerji werildiltten
, 65

sonra ekranda —I d DH I H-— |
@ @ ) | Tusuna bir kere basiniz

Tuguna 1 kere Tuga 4 kera
basinz bazinz

Frekans komutu

Veri tug takor dzerindeki
@ h.'aﬁzaya F———— potansiyomstradan (zrp)| Tusuna bir kere basip veriyi hafizaya aliniz
anar ayarianr degistirilir

@& ) ® N
Tusuna basinz Isietim Watar Tusuna 1 kere Tuss 4 kers Ekran gegisi
baslar [5lztimi basinz basinz
Frekans
—{FO - Ol (600 Je= [ 555 |
@' Tuguna 1 kere
Tuguna 9 kere basinz

basimz
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@ Tus takimi

@ [FUNCTDN wsu]  Bu tus komutlarm segimi ve yapilan
degisikliklenn hafizaya alimmamasi igin kullanlir,
Bu tuga | kere basildifinda gelsmig fonksiyon

@@T@@ or : kod seimi ayarlamr.
alfe

@ % [UPDOWN tsu]  Bu tug komut segiminde ve veri deflisiminde
kullamlir

ﬂi]l (k15 frekans ghstagesi

\ A H;ﬂ Cikis aam ghstergesi 1. hata gogmisi gostergesi
[Ll-'l Ckis gerilim gostergesi l'li-'l 2. hata gegmisi gostergesi
I!'l&l Dénils yonil ghsterg esi Eﬁal 3. hata gegmisi ghstergesi
rjl,L'l Elq? kontrol geri beskeme [& T 7] hatasayisa
I:L[_'. Girig EHH“TW [FU ] Frekans ayan

Eﬁﬂﬁmﬁ durnm let-‘ Hizlhnma zamam |

[ ]
Iﬁ‘qck]cnd:rmc ldjrl-ll Yavashma zaman |
;rmlm I.i’;l'.'l Motorun dondigii
- d:s:rm f-th'm .. Emi i
o e pest - Greligmig fonksiyon A

l'- Geligmis fonksiyon b
l_ Geligmig fonksiyon C
= =] Gelismis fonksiyon H

F.-In Calisma siiresi ghstergesi
DC bus genlim gésterges
2| Hata gogmig gdstergesi

L2

&

®

@ [RUN tusu] Bu tuy ¢alismay: baslatr.
parametersi ileri'gen ¢aligmay1 tammlar.
@ [STOP/RESET tusu] Bu s ¢aligmay durdurur.
Hata olugtufunda bu tus Reset tusu olur.
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@ Geligmis fonksiyonlar igin ayar talimat

[A- [6- ] E--] ve [#--] @ /P tuslan kullamlarak gelismis

fonksivon moduna gegilir.

Gelismis fonksiyon
ayan vy
H' = —_— H U :

&9

9| @

A65 —

T &3

Geligmis fonksivon verisi

O——| 40

° ]

&9

ven hafizayaalmur ve geligmug
komuta geridonulir

ven hafizayaahinmaz ve gdigmig

komuta geridonilir

@ Ekran agiklamast:

Hiz kontrol cihazi enerjilendiginde ¢ikis frekans gdstergesi ekranda gorulir.
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4.2 Fonksiyon Listesi
4.2.1 Gosterge modu (d grubu)

Kod Adi Aciklama
401 Cikis frekans géstergesi 0.0Q.HZ den 400.0 Hz’e kadar ¢ikis frekansini gésterir, "Hz
Led'’i yanar.
do2 Cikis akim gostergesi 0.0A'dan 999.9A'e kadar ¢ikis akimini gosterir, "A" Led’i yanar.
do3 Cikis gerilim gOstergesi Cikis gerilimini gosterir.
Ug farkl gésterim:
e . "F"..... lleri Run
do4 Motor donls yonU gdstergesi "[]"... Stop
i A Geri Run
405 PID geribesleme gdstergesi ngeklenQ|rllm|§ PI_I_D__proses degdigken degerini gosterir (A50
Olceklendirme faktori)
Cok fonksiyonlu giris terminallerinin durumunu gésterir:
_ N _ g .‘.:’ 7 [ on
406 Cok fonksiyonlu giris terminal _ t_; | OFF
durumu )
Terminal 6 5 4 3 2 |
numaralar
Cok fonksiyonlu ¢ikis terminallerinin durumunu goésterir:
Cok fonksiyonlu ¢ikis terminal : o
do7 OEE
durumu OF
Terminal AL 12 N
numaralari
do8 RPM cikis gdstergesi 0 ~ 65530 (RPM) (=120 x dO1 x b14) / HO4
do9 Gug tlketim gostergesi 0 ~999.9 (kW)
d10 Calisma suresi gostergesi 0 ~ 9999 (saat)
d11 Calisma suresi gostergesi 0 ~ 59 (dakika)
d12 DC bus gerilimi 0~999 (V)
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4.2.2 Hata ve Uyari Gostergesi Modu (d grubu)
Kod Adi Aciklama
Mevcut hata durumunu gosterir.
-Display yontemi
Alarm sebebi
| UP tusuna basiniz
Alarm durumunda c¢ikis frekansi
| UP/DOWN tusuna basiniz
Alarm durumunda ¢ikis akimi
d13 Hata gegmisi gostergesi | UP/DOWN tusuna basiniz
Alarm durumunda DC bus gerilimi
| FUNC tusuna basiniz
"d13" gordlir
‘Hata durumu yok
d14 1. hata gegmisi gostergesi ilk hatayi gdsterir
d15 2. hata gegmisi gostergesi ikinci hatayi gdsterir
d16 3. hata gegmisi gostergesi Uglincii hatayi gosterir
d17 Hata sayisi Biriktirilmis hata sayisini gosterir
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4.2.3 Temel Fonksiyon Modu

Kod Adi Aciklama Fdabunk_a
egeri
Cihaza gelen frekans degerini gosterir
FO1 |Frekans ayari gostergesi 0.0 T4?0'OHZ:" 0.01 aralllklarla
Sensorsiz vektdr kontrol icin
0.0 ~ 300.0Hz --- 0.01 aralklarla
0.1 ~ 3000sn
FO2 |Hizlanma zamani 1 Minimum ayar | 0.1 ~999.9 --- 0.1sn araliklarla 10.0sn
aralig 1000 ~ 3000 --- 1sn araliklarla
0.1~3000sn
FO3 |Yavaslama zamani 1 Minimum ayar | 0.1 ~999.9 --- 0.1sn araliklarla 10.0sn
Aralgi 1000 ~ 3000 --- 1sn araliklarla
FO4 |Motorun dénls yéni 0: IIerl. 0
1: Geri
Gelismis fonksiyon A
A grubu ayari AD1~A85 )
Gelismis fonksiyon b
b-- grubu ayari b01~b33 )
Geligmis fonksiyon C _ )
C-- grubu ayari C01~C24
_ | Geligmis fonksiyon H _ i
H grubu ayari HO1~H11

Not) Taslyici frekans b11 2kHz’in altina ayarlandidinda hizlanma/yavaslama zamani yaklasik 500msn gecikir.
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4.2.4 Gelismis Fonksiyon A Grubu
Run .
Kod Adi siiresince Aciklama I:jabu”k?
o egeri
degisim
Temel parametre ayarlari
0: Dijital operatordeki potansiyometre aktif
Frek " 0k . 1: Harici terminal aktif
A1 | (imiels O EaYnagt X |2: Tus takimi aktif 1
3: Frekans haberlesme portu ile ayarlanir
4: Frekans opsiyonel haberlesme portu ile ayarlanir
0: Tus takimi aktif
AO2 Run kpmutu kaynagi X 1: Harici terminal aktif | 1
secimi 2: Haberlesme portu aktif
3: Opsiyonel haberlesme portu
OHz’den maksimum frekansa 0.01Hz araliklarla
ayarlanir
\Y
%100| A0
AO03 |Temel frekans ayari X 0 60.00Hz
R e i
Frekans Maplig(r;“sm
(A03)
Temel frekansdan [A03] 400HZz’e kadar 0.01 Hz
araliklarla ayarlanir
AO04 | Maksimum frekans ayari X 60.00Hz
Sensorsiiz vektor kontrolde 300Hz’e kadar 0.01 Hz
araliklarla ayarlanir
Analog giris ayarlari (O,0l)
Analog giris 0V(4mA) igin 0.01Hz araliklarla
OHz’den 400HZz’e kadar ayarlanir
Frekans
AQ5 |Baslangig¢ frekansi X [Atie]| - 0.00Hz
: ;
_— ; — Analog ging
A o i
A06 |Bitis frekans! X Analog giris 10V(20mA) igin 0.01Hz 0.00Hz
araliklarla OHz'den 400Hz’e kadar ayarlanir
AQ07 |Baslangic ofset orani X Analog giris (0~10V, 4mA~20mA) iken %0.0
%0 dan %100 e %0.1 araliklarla ayarlanir
A08 |Bitis ofset oran x  |Analog giris (0~10V, 4mA~20mA) iken %100.0
%0 dan %100 e %0.1 araliklarla ayarlanir
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Run J Fabrika
Kod Adi siiresinc Aciklama L
degisi degeri
egisim
Frekans
AQ9 ?gailnc;ig sinyal Start X o : 0
¢ ov 1 i Analog giris
A [ A0 ] ALK | b
0: Baslangi¢ frekansdan baslanir
1: OHz’den baslanir
A10 | Ornekleme sayisi X 1~8 4
Cok fonksiyonlu hiz ayar
Hiz1:5Hz
Hiz2:10Hz
Hiz3:15Hz
A11 . ‘OHz’den 400HZz’e 0.01Hz araliklarla ayarlanir Hiz4:20Hz
_ | Cok fonksiyonlu hiz o , , Hiz5:30H
ayari ‘Hiz1’den (A11) Hiz15’e (A25) ayarlanir 125:5UHZ
A25 -Hiz0: Potansiyometre ayar degeri Hiz6:40Hz
Hiz7:50Hz
Hiz8:60Hz
vb OHz.
A26 | Jog frekansi 0 0.5Hz'den 10.00Hz eIO.OtI Hz aralllklar.l?. ayajrlanlr. 0 50Hz
Jog frekansi manual isletimde glvenligi saglar
Joa frek icin St 0: Serbest Stop
A27 rr(l)(gto:ieu 222;&?“ op X 1: Yavaglamal Stop (yavaslama zamanina bagl) 0
2: DC frenlemeli Stop (DC frenleme ayari yapilmali)
V/F igletim parametreleri
A28 | Tork arttirma segimi X 0: Manuelltork arttirma 0
1: Otomatik tork arttirma
Baslangi¢ torku, normal V/F egrisi Ustiinde 0
ila %100 arasinda 0’dan 'z temel frekansa
arttirilabilir. Torkun asiri arttirlmasi motorun zarar
gbrmesine ve hiz kontrol cihazinin hata vermesine
neden olabilir
Maksimum
cikig gerilimi | o
[
A29 Manuel tork arttirma o P %2.0
ayari o A 7 [
S, - '
3 (A ——-"___f -7 : :
= -7 | I
- o< 'A'grn' |
) e Temel
frekans
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Run J Fabrika
Kod Adi siiresinc Aciklama L
degisi degeri
egisim
A30 Manuel tork arttirma frekans o Yykarlci_akl grafikte A noktasina gore frekans %100.0
ayari yuzdesi ayarlanir
0: Sabit tork
1: Azaltilmis tork
2: Sensorsiz vektdr kontrol 3 Faz
A31 | Kontrol metodu segimi X Vi w100 gﬂgf
- Azaltiinig giris:2
s tork
[} Frekans
Hiz kontrol cihazinin ¢ikis gerilim
kazanci %20’den %100’e ayarlanir
A32 |V/IF kazang ayari (0] - 100.0%
DC frenleme ayari
. 0: Pasif
A33 | DC fren secimi X 1+ Aktif 0
DC frenin uygulanacagi frekanstir.
A34 |DC fren frekans ayari X 0.0Hz'den 10.0HZ’e 0.01Hz araliklarla ayarlanir 0.50Hz
DC frenin (DC fren baslayana kadar motor, serbest
galisir) baglamasi igcin Run komutunun
kalkmasindan sonraki siire 0.0sn’den 5.0sn’ye
. 0.1sn araliklarla ayarlanir
A35 DC fren ¢ikis gecikme X o Serbest 0.0sn
Zamani ayari _ [eletimde durug  DC fren
A 3T
A36 | DC fren kuvvet avari X DC frenin uygulanacagi kuvvet seviyesi %50.0
y %0’'dan %50’ye %0.1 araliklarla ayarlanir oo
A37 | DC fren zaman ayari X DC frende kalma suresi 0.0sn’den 10.0sn’ye 0.1sn 0.0sn
araliklarla ayarlanir
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Run Fabrika
Kod Adi suresince Aciklama dederi
degisi egeri
egisim
Frekans ile ilgili fonksiyonlar
Cikis frekansi, maksimum frekansdan (A04) daha
blylk degere ayarlanamaz. 0.00Hz'den 400.0Hz’e
0.01Hz araliklarla ayarlanir
A38 |Frekans (st limit ayari X Gis frekans 0.00Hz
nut .
AV rk’lmbﬂn‘
‘,i'ﬂ) ﬁh ) daran
ot Frekans komutu
Cikis frekansi, 0’dan daha kiglk degere
A39 | Frekans alt limit ayari X ayarlanamaz. 0.00Hz'den 400.0Hz’e 0.01Hz 0.00Hz
araliklarla ayarlanir
A40 Motorun rezonansa girmemesi igin 3 ¢ikis frekansi
A42 | Atlama frekans ayari X tanimlanabilir. 0.00Hz’den 400Hz’e 0.01HZ'e 0.00Hz
Ad4 araliklarla ayarlanir.
Merkez frekanstan atlamanin oldugu yere olan
mesafedir. 0.00Hz'den 10.00Hz’e 0.01Hz araliklarla
A4 ayarlanir
Atlama frekansi
Ad3 histerezis ayari X 0.00Hz
A45 y
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UL Fabrika
Kod Adi siiresince Aciklama dederi
degisi egeri
gisim
Otomatik gerilim ayari (AVR) fonksiyonu
0: Aktif
AS52 | AVR fonksiyonu X 1: Pasif 2
2: Yavaslamada pasif
A53 | Motor anma gerilim ayar, X 200V sinif: 200/220/230/240 220V/
400V sinif: 380/400/415/440/460/480 380V

ikinci hizlanmalyavaslama fonksiyonu

0.1sn ila 3000sn arasinda ayarlanir. ikinci hizlanma
A54 | ikinci hizlanma zamani @) zamani [2CH] terminaline giris veya A57'de set 30.0sn
edilen degere ulasiimasi ile de ayarlanir

0.1sn ila 3000sn arasinda ayarlanir. ikinci yavaslama
A55 | ikinci yavaglama zamani @) zamani [2CH] terminaline giris veya A58’de set 30.0sn
edilen degere ulasiimasi ile de ayarlanir

0: 2CH terminaline giris ile segilir
1: Ayarlanan frekans ile segilir

ikinci
A56 | hizlanma/yavaslama X Frekans w ol — 0
zamanina gegcis metodu ;
: sZaman
ICH
A57 lkinci hizlanma zamanina X 0.00Hz'den 400.0HZ’e 0.01Hz araliklarla ayarlanir 0.00Hz

gegcis frekansi

ikinci yavaglama
zamanina gegis frekansi

A58 X 0.00Hz'den 400.0Hz’e 0.01Hz araliklarla ayarlanir 0.00Hz
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Run Fabrika
Kod Adi siiresince Aciklama L
o . degeri
degisim
0: Lineer
1: S-egrisi (maksimum hizlanma zamani: 39.0sn)
2: U-egrisi (maksimum hizlanma zamani: 29.0sn)
AS59 |Hizlanma egrisi se¢imi X 0
Hedef
frekans
0: Lineer
A60 |Yavaslama egrisi segimi X 1: S-egrisi (maksimum yavaslama zamani: 39.0sn) 0
2: U-egrisi (maksimum yavaglama zamani: 29.0sn)
Analog girig gerilimi igin Harici analog sinyal girisi i¢in gerilim ofset degeri
A6 gamns g ¢ o g sinyal girigt icin g 9 %0.0
ofset ayari ayarlanir
Analog giris gerilimi igin Harici analog sinyal girigi i¢in gerilim kazanci
AG2 gars g ¢ o g sinyal girigi igin g %100.0
kazang ayari ayarlanir
Analog giris akimi igin Harici analog sinyal girisi icin akim ofset degeri
AG3 g gins ¢ o g sinyal girigl I¢ g %0.0
ofset ayari ayarlanir
Analog giris akimi igin . . L
A64 0] Harici analog sinyal girisi i¢in akim kazanci ayarlanir| %100.0
kazang ayari
0: Her zaman aktif
A65 |Fan isletim modu X ) . 0
1: Run modunda iken igletme
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Run Fabrika
Kod Adi siiresince Aciklama dederi
degisim g
PID Kontrol (Not1)
0: PID pasif
A70 |PID fonksiyon segimi X 1: PID aktif 0
2: F/F aktif
A72 = 2 iken PID referansi Up/Down tuglari ile
A71 |PID referansi 0] %0.00
%0.0’ dan %100.0’a %0.01 araliklarla ayarlanir °
0: Dijital operatdrdeki potansiyometre aktif
1: Harici terminal aktif
A72 |PID referans kaynagi X 2: Tus takimi aktif 2
3: Frekans haberlesme portu ile ayarlanir
A73 PID gevri besleme X o: "or" (akllr.n girﬁ§i). 0
kaynagi 1: "O" (gerilim girisi)
P k %0.1°’den %1000’e %0,1 liklarl
A74 |PID P kazanci o azancl 70, 1 den oITuEe T, T aralidara %100.0
ayarlanir
| kazanci 0.0sn’den 3600sn’ye 0.1sn araliklarla
A75 |PID | zamani 0] 1.0sn
ayarlanir
D kazanci 0.00 ila 10.00sn arasinda 0.01sn
A76 |PID D zamani 0] 0.0sn
araliklarla ayarlanir
- Hata limiti %0.0 ila %100.0 arasinda %0.1 araliklarla
A77 |PID hata limiti (0] ayarlanir %100.0
A78 |PID gikis Ust limiti 0] %0.0 ila %100.0 arasinda %0.1 araliklarla ayarlanir | %100.0
- -%99.9 ila %100.0 arasinda %0.1 araliklarla
A79 |PID cikis alt limiti 0] %0.0
ayarlanir
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Run Fabrika
Kod Adi siiresince Aciklama dederi
degisi egeri
egisim
0: Pasif
A80 |PID t k imi X 0
ers ¢ikis segimi 1: Axtif
PID skala ¢arpani %0.1’den %1000’e %0.1
A81 |PID skala garpani X garpani % ° ° %100.0
araliklarla ayarlanir
0.0’dan maksimum frekansa 0.01Hz araliklarla
A82 |Pre-PID frekansi (not2) X ayarlanir 0.00Hz
A82=0 ise dnceki PID frekansi pasif
0.00’dan maksimum frekansa 0.01Hz araliklarla
A83 |Uyuma frekansi (not3) X 0.00Hz
ayarlanir
Uyuma gecikme zamani , ,
A84 (not3) X 0.0sn’den 30.0sn’ye 0.1sn araliklarla ayarlanir 0.0sn
0.00Hz'den maksimum frekansi 0.01Hz araliklarla
A85 |Uyanma frekansi (not3) X ayarlanir 0.00Hz

Not 1) PID geribesleme kontroli

PID (Oransal, integral, Turevsel) kontrol fonksiyonu, fan kontrolii, pompanin hava (su) miktari gibi

uygulamalarla, sabit degerde basing kontroli i¢in kullanilabilir.

[Hedef deder sinyali ve geribesleme sinyali giris yontemi]
Frekans ayarlama yontemine veya giris seviyesine gore referans sinyalini ayarlayiniz.
Analog gerilim girisine (0 to 10V) veya analog akim girisine (4 to 20mA) gore (A51) geri besleme sinyalini

ayarlayiniz.

Eger giris sinyali (hedef deger ve geribesleme degeri) ayni terminale ayarlanmis ise, PID kontrol gegersizdir.
Hedef deder igin analog akim [OI-L] kullanilacaksa [AT] terminalini On konumuna ayarlayiniz.

[PID kazang ayari]

PID kontrol igletiminde cevap kararsiz ise, hiz kontrol cihazinin davranisina gére kazanglari asagidaki gibi

ayarlayiniz.

» Hedef deder degistirildiginde kontrol edilen degiskenin degisimi hala yavas
* Kontrol edilen degiskenin degisimi hizli fakat karasiz
» Hedef degeri kontrol edilen degisken ile uyumlu yapmak zor

* Hem kontrol edilen degisken hem de hedef deger kararsiz

* P kazanci arttirilsa bile cevap hizi disiik

* P kazanci arttirilsa bile osilasyondan dolayi cevap kararsiz

— P kazancini arttiriniz [A74]
— P kazancini azaltiniz [A74]
— | zamanini azaltiniz [A75]

— | zamanini arttiriniz [A75]

— D zamanini arttiriniz [A76]

— D zamanini azaltiniz [A76]
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PID kontrol diyagrami:

i| 0: Potanzivometre
ul

Frekans kavnadi

Frekans komutu

1. Harici terminal
2: Tus takirmi
3: Haberlesme portu C0~C06 © Z3RIDD
Hizlanma/
PID geri besleme kaynad yavaslama
Anlk frekans<@nceki frekans PID fonksivon secimi — *
_— Pre-PID
PID ters cikis secimi '@ —| R
@ frekansi . — | ﬂ
Cikis tersleyen — 0: PID pasif Cikis frekans
o o
— Kazanc o 1 PID aktif Hizlanma
+ |§ M - o zamani
B AL I, S— 4 2: PID aktif FIF
- )
el ¥ avaslama
zamani
PID =kala carpam
OO~ 06 - Z2{PIDIF
PID referans kaynad aman PID cikiz
@ PID hata limiti [N bl Gzt limit
i| 0: Potansiyometre W P LIMIT
1: Harici terminal T
|~ L

2: Tus takimi
3. Haberlesme portu

-k
PID

geri besleme
kaynagi

@ Pl

LA [

referansi

PID» gistergesi

PID s=apma zeviyesi

LT

=

P
P kazaneci

=

+

PID
cikizi alt

D zamamn limiti

Terminal cikisi

—
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Not 2) Pre-PID frekansi
A82 parametresi olan Pre-PID frekansina, sifirdan farkli deger girildiginde bu fonksiyon aktif olur. Hiz kontrol
cihazi girilen frekans degerine kadar acik gevrim galisirken, Pre-PID frekansina ulastiktan sonra cihaz PID

kontrole baslar.

Fun komutu
WY on

Pre-PID frekan=i

[582]

Cikis frekans
gostergesi

[dD1]

PID referans _

AT

PID geribesleme
gistergesi

[Ee[H-1|

PID igletimi Cn

Sekil 4-2 Pre-PID frekansi

Not 3) Uyuma ve uyanma

A83 parametresi ile uyuma fonksiyonu aktif olur. Cikis frekansi, uyuma gecikme zamanina ragmen uyuma
frekansinin altina diserse uyuma modu c¢alisir. Cikis frekansi uyuma frekansinin dstinde ise uyuma
gecikme zamani Resetlenir. Hiz kontrol cihazi uyku modunda motoru durdurur. PID ¢ikis frekansi, uyuma
gecikme zamanina ragmen uyanma frekansinin Ustline ¢ikarsa hiz kontrol cihazi motoru Restart eder.

Run
komutu
| P Y on

Uyuma frekansi

it
Cikig frekans
gistergesi

[ad1]

gecikmesi
at=19|
— Uyanma
I " frekans
| nEL I
PID cikis :
|
Motor
igletimi Run stop Run

Sekil 4-3 Uyuma ve uyanma
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4.2.5

Gelismis Fonksiyon B Grubu

Kod

Adi

Run
sliresince
degisim

Aciklama

Fabrika
degeri

Restart modu

b01

Restart modu se¢imi

0: Hatadan sonra alarm c¢ikisi aktif olur,
cihaz Restart olmaz
1: OHz'de Restart
* Asiri akim, asiri gerilim ve dusik
gerilim hatalarinda Restart olur.
* Asiri akim ve asiri gerilim hatalarinda
3 defa, disuk gerilim hatasinda 10 defa
Restart olur.
2: Frekansa ulastiktan sonra isletime
devam eder
3: Frekansa ulastiktan sonra bir dnceki
frekanstan devam eder, daha sonra
durmak igin yavaslar ve hata mesaiji verir

b02

izin verilen gegici giic
kaybi zaman ayari

Anlik gu¢ kaybi igin izin verilen maksimum sire.
0.3sn ila 1.0sn arasinda ayarlanir. Eger diistik gerilim
bu sureden daha uzun sure devam ederse hiz kontrol
cihazi Restart modu segili olsa bile hata verir.

1.0sn

b03

Dusuk gerilimde tekrar
baslamak icin gecikme
suresi

Dusuk gerilimin ortadan kalkmasi ile hiz kontrol
cihazinin motoru yeniden calistirmadan énceki sire
gecikmesi. 0.3sn ila 3.0sn arasinda ayarlanir.

- itz
Motor et ————1

=

Gring pacii

1.0sn

Elektronik termik asir yuk alarm ayari

b04

Elektronik termik seviye
ayari

Hiz kontrol cihazi nominal akimi igin %20 ila %120
arasinda bir seviye ayarlayiniz. 0.2x(Nominal hiz
kontrol cihazi akimi)~1.2x(Nominal hiz kontrol cihazi
akimi)

%100.0

b05

Elektronik termal
karakteristik secimi

0: Sogutma fani motor miline monte edilidir
(Self-cool)

1: Sogutma fani bagimsiz gii¢ kaynagi ile beslenir
(Forced-cool)

Foncad-coal

g A e |
I

Ll |
§m oA ]
(s Fens (Hz)

4-18



G250 KULLANIM KILAVUZU

segimi

tim parametreler kilitlenir
2: b09 disindaki tiim parametreler kilitlenir
3: b09 ve cikis frekansi FO1 disindaki

tim parametreler kilitlenir

Run Fabrika
Kod Adi siliresince Aciklama dederi
degisi egeri
gisim
Asiri yik sinirlamasi
0: Pasif
b6 Asiri yik, asiri gerilim X 1: Asiri yuk sinirlamasi aktif 3
sinirlama modu segimi 2: Asiri gerilim sinirlamasi aktif
3: Her ikisi aktif
Asiri yuk sinirlamasi igin hiz kontrol cihazinin nominal
. akimini %20 ila %200 arasinda bir seviyeye
Asiri yuk sinirlama
b07 . X ayarlayiniz %180
seviyesi ayari . . ;
0.2x(Nominal hiz kontrol cihazi akimi)~ 1.2x(Nominal
hiz kontrol cihazi akimi)
Hiz kontrol cihazi asiri yiki algiladiginda yavaslama
orani 0.1 ila 10.0 arasinda 0.1 araliklarla ayarlanir.
Motor /m e
Asiri yik sinirlama sabit akimi :
bog |ASTTY « e ] 1 0sn
ayari peb g
Cikis /
Parametre kilitleme modu
0: SFT, terminalden On konumuna alindiginda
b09 disindaki tim parametreler kilitlenir
1: SFT, terminalden On konumuna alindiginda
b09 Parametre kilitteme modu X b09 ve cikis frekansi FO1 disindaki 0
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Run Fabrika
Kod Adi siliresince Aciklama dederi
degisi egeri
egisim
Diger fonksiyonlar
b10 |Baslangi¢ frekans ayari X 0.50Hz'den 10.00Hz’e 0.01Hz araliklarla ayarlanir 0.50Hz
b11 |Tasiyici frekans ayari 0] 3kHz'den 16.0kHz’e 0.1kHz araliklarla ayarlanir 5.0kHz
b12 Fabrika ayarlarina geri X 0: Yalnizca hata gegmisini sil 0
dénme modu se¢imi 1: TUm parameterler fabrika ayarlarina déner
Fabrika ayarlari igin Ulke 0: Standart versiyon
b13 'y . ¢ X 1: Avrupa versiyonu 0
kodu segimi . .
2: Amerika versiyonu
b14 |Frekans 6l¢eklendirme O 0.01’den 99.9'a 0.01 araliklarla ayarlanir 1.00
Terminalden igletim )
0: Stop tusu aktif
b15 |esnasinda STOP tusu X ) 0
- 1: Stop tusu pasif
secimi
b16 Serbest durustan sonra X 0: OHZ'den Restart 0
Restart metodu sec¢imi 1: Motorun gergek hizindan Restart
b17 |Haberlesme adresi X 1~32 1
Topraklama hata .
b18 o X 0: Topraklama hata algilamasi pasif 0.0
algilamasi segimi
Hiz arama esnasinda Harekette motorun nominal akimi esas alinir
b19 o 0] %100
baslangig akim seviyesi %90~%180
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Run Fabrika
Kod Adi siiresince Aciklama L
degisi degeri
gisim
Diger fonksiyonlar
Hiz arama esnasinda
b20 |cikis gerilimi artma (0] %10~%300 %100
seviyesi
Hiz arama esnasinda
b21 |¢ikis gerilimi digme (0] %10~%300 %100
seviyesi
b22 Hiz arama esnasinda hiz o %1.0~%200.0 %100.0
diisme seviyesi (Gosterge: 10 ~ 2000) (1000)
b23 Start esnasinda o 0: OHZ'de Start 0
baslangi¢ frekansi segimi 1: Frekans karsilastirihr ve Start olur
0: Pasif
b4 Dislik gerilim hatasinda o 1: Aktif .
alarm rolesi 2: Dusuk gerilim hatasi da dahil olmak tzere tim
hatalarda aktif
5 o 0: Yavaslamali Stop
b25 | Stop metodu segimi 0] 1: Serbest Stop 0
b27 | Giris faz kaybi X Osn_ll_a 100sn arasinda ayarlanir. Osn ayarlandiginda 10
pasiftir.
b28 Haberlesm.ed.e Time out o (1):~ggsif 0
Haberlesmede Time out 0: Aktif
b29 isletim modu 0 1: Run modda iken aktif 0
b30 ik agilis ekraninin o d1~d13 igin, 1~13 arasindaki degerler ayarlanmali 1
belirlenmesi
_— 1:2400bps
Ikinci haberlesme 2 4800bps
b31 |(opsiyonel) igin 0] ' 3
(opsiyonel) ici 3 : 9600bps
haberlesme hiz ayari
4 : 19200bps
BRD (Dinamik frenleme) fonksiyonu
0: BRD pasif
L 1: Run durumunda: BRD aktif
b32 |BRD seg¢imi X ) 1
Stop durumunda: BRD pasif
2: Run ve Stop durumunda aktif
%0.0’dan %50.0’a %0.1 araliklarla ayarlanir
Hiz kontrol cihazi kullanim oranini gegerse hata verir
_ (M + 62 +3)
BRI % kullginm oram = Tooen % 102
b33 |BRD kullanim orani X L 12 %10.0
BRD [ - I:
igletimi | on on
100=n _|
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4.2.6 Gelismis Fonksiyon C Grubu

Run
Kod Adi siiresince Aciklama
degisim

Fabrika
degeri

Girig terminal fonksiyonu

: lleri Run (FW)

: Geri Run (RV)

: Birinci ¢ok fonksiyonlu hiz komutu (CF1)

: ikinci gok fonksiyonlu hiz komutu (CF2)

: Uglincl ¢ok fonksiyonlu hiz komutu (CF3)

: Dérdinci gok fonksiyonlu hiz komutu (CF4)
: Jog isletim komutu(JG)

- iki agamali hizlanma/yavaglama komutu (2CH)
: Serbest Stop komutu (FRS)

10: Harici hata (EXT)

11: Elektrik gidip geldikten sonra tekrar

Cok fonksiyonlu giris baglamama (USP)

terminali 1 ayari 12: Parametre kilitteme (SFT)

13: Analog giris akim/gerilim segim sinyali (AT)
14: Reset (RS)

15: Start (STA)

16: Stop (STP)

17: lleri/geri (F/R)

18: Uzaktan kontrol UP

19: Uzaktan kontrol DOWN

20: Lokal tus takimi ile isletim

21: Lokal terminal giris ile isletim

22: PID integral Reset (PIDIR)

23: PID pasif (PIDD)

o o O~ WN -~ O

[(e]

Co1

ok fonksiyonlu giri
C02 ¢ o y aine X Terminal 2 igin CO1 parametrelerinden biri segilir 1
terminali 2 ayari

ok fonksiyonlu giri
Co03 ¢ o y aine X Terminal 3 icin CO1 parametrelerinden biri segilir 2
terminali 3 ayari

Cok fonksiyonlu giris

Co4 o X Terminal 4 i¢cin C01 parametrelerinden biri segilir 3
terminali 4 ayari
Cok fonksiyonlu , - . . .

C0o5 | °, . e X Terminal 5 icin C01 parametrelerinden biri segilir 13
giris terminali 5 ayari
Cok fonksiyonlu , - . - .

C06 X Terminal 6 i¢cin CO1 parametrelerinden biri segilir 14

giris terminali 6 ayari
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Run Fabrika
Kod Adi siliresince Aciklama L
dedisi degeri
egisim
Giris terminal durumu
Co7 Girig terminali 1 kontak ayari X 0: Normalde agik [NO] 0
(NO/NC) 1: Normalde kapali [NC]
co8 Giris terminali 2 kontak ayari X 0: Normalde agik [NO] 0
(NO/NC) 1: Normalde kapali [NC]
C09 Girig terminali 3 kontak ayari X 0: Normalde acik [NO] 0
(NO/NC) 1: Normalde kapali [NC]
c10 Giris terminali 4 kontak ayari X 0: Normalde acik [NO] 0
(NO/NC) 1: Normalde kapali [NC]
c11 Giris terminali 5 kontak ayari X 0: Normalde agik [NO] 0
(NO/NC) 1: Normalde kapali [NC]
c12 Girig terminali 6 kontak ayari X 0: Normalde acik [NO] 0
(NO/NC) 1: Normalde kapali [NC]
Cikis terminal fonksiyonu
0: Run (Run sinyali)
1: FA1: Hizlanma varis sinyali
Cok fonksiyonlu réle ¢ikis 2: FA2: Yavaslama varis sinyali
C13 X : i ; : 5
terminali ayari 3: OL (Asin yuk uyari sinyali)
4: OD (PID kontrol i¢in ¢ikis sapmasi)
5: AL (Alarm sinyali)
0: Run (Run sinyali)
1: FA1: Hizlanma varis sinyali
Cok fonksiyonlu agik 2: FA2: Yavaglama varig sinyali
C14 X : i ; : 1
kollektor ¢ikis 11 ayari 3: OL (Asiri yuk uyari sinyali)
4: OD (PID kontrol igin ¢ikis sapmasi)
5: AL (Alarm sinyali)
0: Run (Run sinyali)
1: FA1: Hizlanma varis sinyali
Cok fonksiyonlu agik 2: FA2: Yavaglama varig sinyali
C15 X : i ; : 0
kollektor ¢ikis 12 ayari 3: OL (Asiri yuk uyari sinyali)
4: OD (PID kontrol igin ¢ikis sapmasi)
5: AL (Alarm sinyali)
C16 Cikis terminali 11 a/b kontak X 0: Normalde acik [NO] 0
ayari 1: Normalde kapali [NC]
c17 Cikis terminali 12 a/b kontak X 0: Normalde agik [NO] 0
ayari 1: Normalde kapali [NC]
FM terminali i¢in fonksiyon segimi:
C18 |Gésterge sinyal segimi X 0: Cikis frekans gdstergesi 0

1
2

: Cikis akim gostergesi
: Cikig gerilim gostergesi

4-23




G250 KULLANIM KILAVUZU

Sapma sinyali

Run Fabrika
Kod Adi suresince Aciklama dederi
dedisi egeri
gisim
Cikis terminali durum ayarn
C19 ’:;‘:r'log gosterge kazang 0 0~250 Céziiniirliik: 1 %100.0
C20 ’:;‘:r'l"g gosterge ofset 0 % -3.0~%10.0 Cézinirlik: 0.1 %0.0
Cikis terminali ile ilgili fonksiyon
%50~%200 Cozinirlik: %0.1
0.5x(Hiz kontrol cihazi nominal akim)~2.0x(Hiz
kontrol cihazi nominal akim)
Asiri yuk algilama sinyal Motor akimi : : o
c21 seviyesi ayari X - C21 %100.0
Asirt yik === +
sinyal ¢ikigl .
|
0.0~A04
Cozlndrlik: 0.01Hz
Hizl inyali Cikis AT 23
1zlanma varig sinyali R
Cc22 frekans ayari g X Frekansi : | (C23) 1 0.00Hz
Z_ - ____ — —
I I
Frekans ' '
vansg sinyali l l
Yavaglama varig sinyali 0.00Hz~400.0Hz
c23 frekans ayari X Cozindrlik: 0.01Hz 0.00Hz
%0.0~100%,
Cozinirlik: %0.01
Geribn_asleme
Hedef deger .—., dE‘QE”
},-" —
C24 | PID sapma seviye ayari X PID kontrol | _ _ 1 1‘“ — %10.0
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4.2.7 Gelismis Fonksiyon H Grubu
Run .
Kod Adi sliresince Aciklama I:jabu”k?
o . egeri
degisim
HO1 Autf)—t.uning modu X 0: Pas.:if 0
segimi 1: Aktif
. o 0: Standart motor verisi
HO2 | Motor veri segimi X ) o 0
1: Auto-tuning verisi
00.4L : 220V / 0.4kW
00.7L : 220V / 0.75kW
01.5L : 220V / 1.5kW
02.2L : 220V / 2.2kW
03.7L : 220V / 3.7kW
o 05.5L : 220V / 5.5kW
HO3 | Motor kapasitesi X 00.4H : 380V / 0.4kW
00.7H : 380V / 0.75kW
01.5H : 380V / 1.5kW
02.2H : 380V / 2.2kW
03.7H : 380V / 3.7kW
05.5H : 380V / 5.5kW
HO4 | Motor kutup ayari X 2/4/6/8 4
HO5 | Nominal motor akimi X 0.1~50.0A -
Mot Ukslz ak
Ho6 IOO or yistiz aximi X |0.1~50.0A .
Nominal motor
HO7 X %0.01~%10.0 -
kaymasi
HO8 | Motor direnci R1 X 0.001 Q ~30.00Q -
Kisa sureli
H09 . X 0.01mH~100.00mH -
enduktans
, Auto-tuning veri ayar araligi
H10 | Motor Resistance R1 X -
0.001 Q ~30.00Q
HA1 Kisa sureli X Auto-tuning veri ayar araligi
enduktans 0.01mH~100.00mH
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5. Cok Fonksiyonlu Terminaller

5.1 Cok Fonksiyonlu Terminal Listesi
Termlna!_l Terminal adi Aciklama
sembolu
. SWEF sivigi
FW {'e” RUT/StOP On (kapal): ileri Run SWR SWE - Gikis frekansi
(0) erminall Off (agik): Stop — B i [} leri
RV Geri Run/Stop On (kapali): Geri Run : o e e
(1) terminali Off (ag|k): Stop {..Ill'“. L] 1 Wi : (I E O :“l-
SWR - OFF : ON : OFF
CF1 1 -
(2) El Tz RS 2CH CFZ CF Ry Fi
A LD
CF2 B pa. L
T | ‘ ({{{1¢
(3) Preset hiz T —r Il *I Ir" b, i
CF3 komut Sivic N i cat] 6 |5 |4 | 3|z |
terminali 3 cFi[OR] [ [":"ﬁ'l m:ri
(4) Y Faioria a/ar
cr2l [ O ] [ TR ) Termial 1 : FW
F L2 | Terminal 2 : /Y
© RV Teminal 3 : CF1
L | CF4(5) 4 4 agamali hiz Temiais zon
= Teminal 6 - /S
©
£
S JG (6) | Jog Jog igletimi
[
o 2 asamali Sistem g6z 6nlinde bulundurularak hizlanma ve yavaglama zamaninin
£ 2CH (8) S A
o hizlanma/yavaslama degistiriimesi mimkunddr
=}
§ FRS (9) | Serbest Stop Hiz kontrol cihazi ¢ikisi kesip motoru serbest duruga alabilir
E EXT (10) | Harici hata Harici hata durumuna gegmesi mimkuandir
.§ USP Elektrik gidip
S (1) geldikten sonra tekrar | Run durumunda, gli¢ on konumuna alindigi zaman Restart engellemesi
o baslamama
SFT (12) | Parametre kilitteme Cikig frekansi harig, tim parametrelerin ve fonksiyonlarin verileri kilitlenir
AT (13) | Akim giris segimi [AT] 'termlr?all, harici fre.kgns kontrolu |<i)|n gerilim [O] veya akim girig [Ol]
terminalerinden hangisinin kullanilacagini secer
RS (14) | Reset Hiz kontrol cihazi hata modunda ise, Reset hata modunu iptal eder
STA (15) | Start 3-telli giris Start
STP (16) | Stop 3-telli giris Stop
F/IR (17) | ller/geri 3-telli giris F/R
UP (18) | Uzaktan kontrol UP Uzaktan kontrol UP
DOWN Uzaktan kontrol
(19) DOWN Uzaktan kontrol DOWN
O/R(20) .Tugtaklm| Uzerinden isletim, tus takimi {izerine geger
isletim
Terminal girigleri Ll . e
T/IR (21) iizerinden isletim Isletim, terminal girigleri Gzerine geger
PIDIR (22) | PID integral Reset PID kontrolorin biriktirilmig integral siresi
PIDD (23) | PID pasif PID kontrol On/Off segimi
Girig igin sinyal . L L .
CM1 kaynagi Cok fonksiyonlu giris terminali igin ortak terminal
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Terminal

sembolii Terminal adi Description
P24 S;;i;grtzrar:z;rg Cok fonksiyonlu giris terminali i¢in harici gii¢ baglanti terminali
Frekans komut giic | 13 [AT sinyal], C01~C05’ya atandiginda
H terminali * AT sinyali Off:
Frekans O-L(0~10V) gerilim sinyal terminali kullanilarak ayarlanir
,,g Frekans komut * AT sinyali On:
g (0] terminali (gerilim Frekans OI-L(4~20mA) akim sinyal terminali kullanilarak ayarlanir
S komutu) * Frekans komutu yontemi ile frekans sinirlandirma
7)) ™ e -
c Frekans komut Gerlllm'g'|r|§| (0~10VDC) ' o
= ol terminali (akim A61: Minimum frekans (OHz), A62: maksimum frekans (A04 parametresi aktif)
w komutu) Akim girisi (4~20mA)
A63: Minimum frekans (OHz), maksimum frekans (AO4 parametresi aktif)
L Frekans komut ortak
terminali
5w
=< . . Analog ¢ikig frekans gdstergesi/analog ¢ikis akim gostergesi/analog ¢ikis gerilim
FM
é % Frekans gdstergesi gostergesi
1 il i
Frekans 3 A }%
varig - Zavan - Zaman
sinyall AWl [ e [
(FA1, FA2) e
= Run . L . . oo .
2 . . Cok fonksiyonlu ¢ikis terminalinde Run sinyali secilmis ise hiz kontrol cihazi run
= sinyali . . . .
< 11 Acik R modunda iken bu terminalden sinyal verir.
£ 12| kollektor |RUN) _
by Asir yuk
o uyarl L . . . .
= sinyali Cikis akimi ayarlanan degeri geger ise OL terminal sinyali On konumuna gecer
)
= (OL)
S PID
Z: kontrol Hata buyukligu C21 parametresini zorlayacak degeri asar ise OD terminal sinyali
5 icin cikis | On konumuna geger.
o sapmasi
& Alarm
sinyali Alarm durumunda alarm sinyali aktiftir.
Normal durumda, gli¢ kapali (baslangis ayar degeri): ALO - AL1(agik)
ALO Hata durumda: ALO - AL2(kapali)
AL1 Rol - . e e
AL2 ol Kontak degerleri: 250V AC 2.0A(rezistif yuk) 0.2A(enduktif yik)
30V DC 3.0A(rezistif yuk) 0.7A(endiktif ylk)
(minimum 100V AC 10mA, 5V DC 100mA)
CM2 Ortak terminal Cok fonksiyonlu ¢ikis terminalinin ortak terminali
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5.2 Gosterge Terminal Fonksiyonu

Gosterge terminal fonksiyonu [FM] (analog)

* Hiz kontrol cihazinin [FM] terminalinden (gikis frekansi, ¢ikis akimi ve ¢ikis gerilimi gdsterge
sinyali) icin analog ¢ikis alinir

» Parametre C18 cikis sinyal verisini seger
Gosterge igin analog ¢ikis kullanirken, [FM] cikisini élgceklendirmek igin C19 ve C20
parametrelerini kullaniniz, béylece hiz kontrol cihazindaki maksimum frekans, motor tizerinde
okunan tam skalaya denk getirilebilir

(1) cikis frekansi gosterge sinyali
[FM] ¢ikis gerilimi hiz kontrol cihazi gikis frekansi ile degisir
Hiz kontrol cihazi ¢ikisi maksimum frekansta iken [FM] Gzerindeki sinyal tam skalaya ulasir

Not) Bu, hat hiz sinyali olarak kullanilamayan 6zel gostergedir.
Gostergenin dogrulugu, ayarlamadan sonra yaklasik +%5 tir. (Baglanti mesafesine bagli olarak,
cihazin dogrulugu bu degeri asabilir)

(2) ¢ikis akimi gdsterge sinyali
[FM] cikis gerilimi hiz kontrol cihazinin motora verdigi ¢ikis akimi ile degisir. Hiz kontrol cihazi
akimi, nominal hiz kontrol ¢ikis akimi %200’e ulastiginda [FM] Gzerindeki sinyal tam skalaya ulasir.

— Akimin dogrulugu yaklasik +10% — ]

Hiz kontrol cihazi ¢ikis akimi (lgllen): Im
Gostergedeki akim: Im'
Hiz kontrol cihazi nominal akimi: Ir

Im'-Im X 100 = +10%
Ir

(3) cikis gerilimi gosterge sinyali
[FM] cikis gerilimi hiz kontrol cihazi ¢ikis gerilimi ile degisir.
Hiz kontrol cihazi gerilimi, nominal hiz kontrol ¢ikis gerilimi %100’e ulastiginda [FM]
Uzerindeki sinyal tam skalaya ulasir.
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5.3 Cok Fonksiyonlu Girig Terminali
531 Input terminal fonksiyonu
ileri Run/Stop [FW] ve geri Run/Stop komutu [RV]

« [FW] terminali Gizerinden Run komutu verildiginde, hiz kontrol cihazi ileri Run komutunu (1) ya da Stop
komutunu (0) gergeklestirir.

* [RV] terminali Gzerinden Run komutu verildiginde, hiz kontrol cihazi Geri Run komutunu (1) ya da Stop
komutunu (0) gergeklestirir.

Kod Terminal

L . | Fonksiyon adi | Durum Aciklama
segimi | semboll

On Motor Run modundadir, ileri doner

0 FW ileri Run/Stop
Off Motor Stop modundadir

On Motor Run modundadir, geri doner

1 RV Geri Run/Stop
Off Motor Stop modundadir

C01,C02,C03,C04, .
Girigler igin gegerli | C05,C06 Ornek:
gerekli ayarlar

A02=01
Notlar: RV FW
+ lleri Run ve geri Run komutlari ayni anda M 615141312 1 |PA4
aktif iken, hiz kontrol cihazi Stop moduna
gecer l l
* Terminalin hem [FW] hem de [RV] {SWR%WF
fonksiyonu normalde kapali ayarlanirsa :

terminaldeki baglantinin kopmasi veya giris
geriliminin olamamasi ile motor dénmeye
baslar.

parametresi

TEHLIKE: Run komutu aktif iken cihaza enerji verilirse motor dénmeye baslar. Bir tehlikeye
Yol agmamak igin enerji vermeden 6nce Run komutunun aktif olmadigindan

emin olunuz
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Cok fonksiyonlu hiz se¢imi [CF1][CF2][CF3][CF4]
* Hiz kontrol cihazi, motor ¢ikiglarinin kararli ¢galisma durumu igin 16 farkl hedef frekans saglar.
Bu hizlar, ¢ok fonksiyonlu terminalin CF1-CF4 girislerinin tabloya goére programlanmasi ile elde edilir.

Not: Hiz alt kimesi kullaniimak Uzere segcildiginde, daima tablonun bagindan ve en az etkin bitten:
CF1, CF2 vb seklinde baglayiniz.

Cok fonksiyonlu Kontrol devresi terminali

hiz SW5 SW4 SW3 SW2
Hiz0 Off Off Off Off
Hiz 1 Off Off Off On
Hiz 2 Off Off On Off
Hiz 3 Off Off On On
Hiz 4 Off On Off Off
Hiz 5 Off On Off On
Hiz 6 Off On On Off
Hiz7 Off On On On
Hiz 8 On Off Off Off
Hiz9 On Off Off On
Hiz 10 On Off On Off
Hiz 11 On Off On On
Hiz 12 On On Off Off
Hiz 13 On On Off On
Hiz 14 On On On Off
Hiz 15 On On On On

NOT: Hiz 0, parametresi ile ayarlanir.
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HizOHiz1 Hiz2Hiz3 Hiz4Hiz5 Hiz6Hiz7 Hiz8 Hiz9 Hiz 10 Hiz 11 Hiz 12 Hiz 13 Hiz 14 Hiz 15

SW2

SW3 B N . .
SW4 ] ]
SW5 L

Cok Kontrol devresi terminali

fonksiyonlu hiz Kod SW5 | SW4 | SW3 | SW2 | SW1
CF4 CF3 CF2 CF1 FW

Hiz 0 FO1 Off Off Off Off On
Hiz 1 A11 Off Off Off On On
Hiz 2 A12 Off Off On Off On
Hiz 3 A13 Off Of On On On
Hiz 4 A14 Off On Off Off On
Hiz 5 A15 Off On Off On On
Hiz 6 A16 Off On On Off On
Hiz7 A17 Off On On On On
Hiz 8 A18 On Off Off Off On
Hiz 9 A19 On Off Off On On
Hiz 10 A20 On Off On Off On
Hiz 11 A21 On Off On On On
Hiz 12 A22 On On Off Off On
Hiz 13 A23 On On Off On On
Hiz 14 A24 On On On Off On
Hiz 15 A25 On On On On On
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Standart kullanici segim kodu

Paramtere ayari [|C01| ~ [C06|] dan [|A11] ~ [A25]

],

FO1]

Kod Terminal
secimi | semboli

Fonksiyon adi Durum

Aciklama

Girigler igin gecerli:

C01,C02,C03,C04,C05,
C06

Gerekli ayar

FO1, A11 ~A25

Notlar:

* Cok fonkisyonlu hizlari ayarlarken her
seferinde hafizaya almak igin Store
tusuna basiniz ve daha sonra bir sonraki gok
fonksiyonlu hizi ayarlayiniz

* Cok fonksiyonlu hiz 50Hz (60Hz)’'den
fazla degere ayarlanacak ise maksimum
frekans AO4 parametresi bu hiza izin
verecek kadar yuksek degere ayarlanmalidir.

Ornek:

Chid

o _Q_Ho—

P24

» Cok fonksiyonlu hiz kullanilirken ¢ok fonksiyonlu hiz igletiminin her segmenti siiresince akim
frekansi gosterge fonksiyonu ile goruntulenebilir.

Hizlari den e programlamanin iki yolu vardir.

CF siviglerini kullanarak programlarken, hizi asagidaki talimatlara gére ayarlayiniz.

(1) Galismayi durdurnuz (Stop Modu).

(2) Her sivigi On konumuna getirin ve ¢ok fonksiyonlu hiza ayarlayin. parametresinin veri
kismini géruntuleyiniz.

(3) Opsiyonel ¢ikis frekansini @ ve @tu;:larma basarak ayarlayiniz.

(4) Ayar frekansini hafizaya almak igin tusuna basiniz

(5) Oncelikle gésterilen degerin set frekansi ile ayni oldugunu onaylamak igin @

Tusuna basiniz.

(6) Calismayi 1°den 4’e tekrarladiginiz zaman, ¢ok fonksiyonlu hiz frekansi ayarlanabilir.

Ayni zamanda |A11] den [A25| parametrelerle de ayarlanabilir.
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Jog komutu [JG] 1G]
g R
* [JG] terminali On konumunda iken Run komutu verildiginde Run

dondurdr. JG frekansini aktif yapmak igin

hiz kontrol cihazi programlanan jog frekansi ile motoru [FW, RV] .—_—-—

[CM1] ve [JG] terminalleri arasinda sivi¢ kullaniniz. Motor
« Jog isletimi icin frekans parametresi ile ayarlanir. hizi
Zaman
. parametresini [1) yaparak terminal girisini seginiz. :{Jlglg yavaslama

» Jog’da hizlanma rampasi olmadigindan hatayi1 énlemek igin jog frekansinin
0: Serbest Stop

da 5Hz veya daha disik frekansa ayarlanmasi onerilir. 1: Yavasglamali Stop
2: DC frenlemeli Stop

Motorun durmasi igin kullanilan yavaslama tipinde jog parametresi ile segcilir. Opsiyonlar:
0: Serbest Stop
1: Yavaslamali Stop
2: DC frenlemeli Stop

Kod Termlna!_l Fonksiyon adi Durumu Agiklama
sembolu
on Hiz kontrol cihazi Run modunda, motor Jog frekans
6 JG Jog parametresi ile doner
Off Hiz kontrol cihazi Stop modunda

Gegerli girigler: C01,C02,C03,C04,C05,C06 Srnek:

Gerekli ayarlama | A02, A26, A27

JG FW

|
‘f

Notlar:

« Jog frekansinin set dederi A26, Start l
frekansi B10’dan ki¢ik veya OHz iken SWST/
3

jog isletimi gerceklestirimez

2 P24

* [JG] fonksiyonunun On veya Off cMi| 6 | 5 | 4
konumlarinda motorun kapali oldugundan
emin olunuz
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iki agamali hizlanma ve yavaslama [2CH]

» Terminal [2CH] acik iken hiz kontrol cihazi,

Hizlanma ve yavaslama oranlarini, baslangi¢
(hizlanma zamani1) ve (yavaslama zamani1)
parametre degerlerinden ikinci hizlanma/yavaslama

degerlerini kullanmak icin degistirir.

* Terminal ve donanim kapali iken cihaz, orjinal

hizlanma ve yavaslama zamanina ( hizlanma zamani1

[FW, RV]

[2CH]

Cikig
frekansi

ve yavaslama zamani1) déner. Hizlanma ve yavaslamanin
ikinci asamasini ayarlamak igin (hizlanma zamani2) ve
(yavaslama zamani 2) parametrelerini kullaniniz.

* Yukarida gosterilen gizelgede gorildiigu gibi baslangigtaki hizlanma siresince
[2CH] aktif hale gelir. Bu da hiz kontrol cihazinin hizlanma1 ( ) den

hizlanma 2 ’ e anahtarlamasina neden olur.

‘

I

Zaman

Kod Termlnql Fonksiyon adi Durum Aciklama
semboll
. On Frekans c¢ikisi 2. asama hizlanma ve yavaslama
ki agamali degerlerini kullanir
8 2CH hizlanma
yavaglama Off Frekans cikisi baslangic hizlanma1 ve yavaglamal
degerlerini kullanir

Gegerli girigler:

C01,C02,C03,C04,C05, CO6

Gerekli ayarlama

A54, A55, A56

Notlar:

» A56 fonksiyonu 2. asama hizlanmanin
seklini belirler. A56 parametresi 00
segildiginde 2CH terminali aktif oldugunda
ikinci hiza gegilir. 01 oldugunda ise
gegcis frekansa baghdir.

Ornek:

2CH

FW

SW5

SW1

01—0\0—

CM1| 6

- —aZ o—

P24
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Serbest Stop [FRS]

* [FRS] terminali agik iken, hiz kontrol cihazi ¢ikisi durdurur ve motor serbest durma durumuna girer. Eger
[FRS] terminali kapatilirsa, Run komutu aktif ise hiz kontrol cihazi ¢ikisi motora glic vermeye devam eder.
Serbest Stop 6zelligi, motorun dénmeye baslamasinda ve durmasinda diger parametrelerle birlikte esneklik
saglar.

» Asagidaki sekilde parametresi ile [FRS] terminali kapandiginda hiz kontrol cihazi ¢ikisinin OHz'den (sol
sekil) veya mevcut motor dénis hizi (sag sekil) ile isletime yeniden basladigi gésterilmistir. Hangisinin
secilecegini uygulama belirler. parametresi serbest Stop isletiminden sonra yeniden baglamadan
onceki gecikme zamanini belirler. Bu parametreyi pasif yapmak i¢cin gecikme zamanina sifir giriniz.

[FW.RV] [FW.RV] _ I

PRS- . Frs) — -

: UHz start :
l W 9 1 Motor hizi

Motor hizi — o
4+ [ [2]03 Bekleme siiresi)
Kod Termlne}.I Fonksiyon adi Durum Agiklama
sembolu
On Serbest Stop ile motoru durdurmak tzere ¢ikis kapanir
9 FRS Serbest Stop . N
Off Cikis normal olarak ¢aligir, boylelikle kontrolll
yavasglama motoru durdurur
G li girigler: C01,C02,C03,C04,C05, C06 N
ecerli girigler Srmek:
Gerekli ayarlama | B03, b16, C07 ~ C12
FRS FW
Notes: l l
* [FRS] terminalinin aktif (NC) olmasi SW3 SW1
Istendiginde [FRS] fonksiyonunu
belirlemek tizere C01~CO06 girislerine
karsilik gelen CO7~C12 parametreleri degistirilir CM1| 6 5 4 3 2 1 | P24
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Harici hata [EXT]

» Terminal [EXT] acik iken, hiz kontrol cihazi hata durumuna girer, hata parametresi ‘yi gosterir ve
¢ikis durur. Bu genel amagli kesme tipi 6zelligidir ve hatanin anlami [EXT] terminaline neyi
bagladiginizla ilgilidir. [EXT] ve [CM1] ayar terminallari arasindaki sivi¢ acik iken, cihaz hata
durumuna girer. [EXT] sivi¢i kapansa bile, hiz kontrol cihazi hata durumunda kalir. Hatay

dizeltmek i¢in hiz kontrol cihazini Stop moduna getirerek hiz kontrol cihazini Reset etmelisiniz
ya da sistemi yeniden baslatmalisiniz

RUN komutu [FW, RV] _
[EXT] terminal R T
. i | /
Motor devir h1z1 H
[RS] terminal -
Alam c¢ikis terminali —

Kod Termlnaul Fonksiyon adi Durum Aciklama
sembolu
Atanmis giris, Off konumundan On konumuna
On gectiginde, hiz kontrol cihazi hataya girer ve E12
10 EXT Harici hata mesajini gosterir.
Off On Off gegcislerinde hataya girmez. Reset komutu
gelene kadar kayith hatalar hafizada kalir.

Gegerli girigler: C01,C02,C03,C04,C05, C06 Srnek:

Gerekli ayarlama | (yok)

Notlar: E

FW
SW1 T/
1

XT

» USP (Elektrik gidip geldikten sonra tekrar l

baglamama) 6zelligi kullanimda ise, hiz SW3

kontrol cihazi EXT hata durumu iptal T/

edildikten sonra otomatik olarak

baslamayacaktir. Bu durumda, Run cmi1l s 5 4 3
komutu gelmelidir. (Off konumundan
On konumuna gegis)

2 P24
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Elektrik gidip geldikten sonra tekrar baglamama [USP]

» Glg salteri acik iken Run komutu ayarlanmis ise, hiz kontrol cihazi gli¢ verildikten sonra aniden
calismaya baslar. Elektrik gidip geldikten sonra tekrar baslamama (USP) fonksiyonu bu otomatik
baslama durumunu engeller, bdylece hiz kontrol cihazi disaridan miidahale olmadan
calismayacaktir. Alarmi resetlemek ve galismayi yeniden baslatmak igin, Run komutunu kapali
konuma getiriniz ya da [RS] terminaline giris veya tus takimindan Stop/Reset ile Reset isletimini yapiniz.

» Asagidaki sekilde [UPS] 6zelligi aktiftir. Hiz kontrol cihazi enerjili iken Run komutu verilmis olsa bile
motor galismaz. Bunun yerine USP hata durumuna geger ve ekranda hata kodunu gdsterir.
Bu, Run komutunun kalkmasi ile alarmi resetleme islemi i¢in disaridan yapilacak midahaleyi zorlar.
Sonra Run komutu yeniden aktif hale gelir ve hiz kontrol cihazi gikis verir.

thzkontrol cihazi
gii¢ kaynag :
I
Run komutu [FW, RV] g : g
[USP] terminali —

Alarm ¢ikis terminali

Hiz kontrol cihazi :
Alarm

cikis frekansi Alarm [z Run
ekrani kalkts komutu
Kod l—gmglﬂ Fonksiyon adi Durum Aciklama
Elektrik gidip On Enerjili iken, hiz kontrol cihazi galisma komutunu
11 UsP geldikten sonra yeniden baglatmayacaktir
tekrar off Enerijili degilken hiz kontrol cihazi Run komutunu
baslamama baslatacaktir
G li girigler: C01,C02,C03,C04,C05, C06 N
ecerli girigler Srnek:
Gerekli ayarlama | (yok)
Notlar: u

SP
* USP hatasi meydana geldigi zaman ve hata l
[RS] terminal girisinden gelen sinyal ile
resetlendiginde hiz kontrol cihazi tekrar SW3T/
3

FwW
SW1 {
1

calismaya baslayacaktir

» Dusuk gerilim korumasi E09 mesajindan
sonra [RS] terminali On-Off konumuna CM1| 6 5 4
alinarak hata kaldirilsa bile USP
fonksiyonu gergeklestirilir.

» Cihaz enerjilendikten hemen sonra Run
komutu aktif oldugunda USP hatasi
meydana gelir. Bu fonksiyon
kullanildiginda enerji verilip Run komutunu
aktif hale getirdikten sonra en az 3 saniye
bekleyiniz.

2 P24
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Parametre kilitleme [SFT]

* [SFT] terminali agik duruma geldiginde, cikis frekansi disindaki tim parametreler ve fonksiyonlar
kilitlenir (degistiriimeye karsi korunur).
Veri kilitlendiginde tus takimindan hiz kontrol cihazinin parametreleri degistirilemez.
Parametreleri yeniden degistirmek i¢in [SFT] terminal girisini kapatiniz.
Cikis frekansi da kilittenmek isteniyorsa BO9 parametresi kullanihr.

Kod Termlna__l Fonksiyon adi Durum Aciklama
semboll
On Tus takimi ve uzaktan programlama cihazi,
Parametre parametrelerin degisimine karsi engellenmigtir
12 SFT o
kilitteme o -
Off Parametreler degistirilebilir ve saklanabilir

Gegerli girigler: C01,C02,C03,C04,C05, C06 Srnek:

Gerekli ayarlama | B09 (kilitten hari¢ tutulmus)
FW

Notlar:

* [SFT] terminali acik iken sadece ¢ikis
frekansi degistirilebilir.
» Parametre kilidi, b09 ile ¢ikis frekansi igin
de yapilabilir.
* Operator tarafindan yapilan parametre
kilidi [SFT] terminali (b09)
kullaniimadan da yapilabilir.

SW3 Swi1

S
—‘—O\O—

CM1| 6 5 4 P24
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Analog giris akim/gerilim se¢imi [AT]

* [AT] terminali harici frekans kontroli icin hiz kontrol cihazinin gerilim [O-L] veya akim [OI-L]
girislerinden hangisinin kullanilacagdini belirler. [AT] ve [CM1] terminalleri arasindaki sivi¢ On

konumunda iken, akim giris sinyalini [Ol]-[L] uygulayarak ¢ikis frekansini ayarlamak mimkundar.

Terminal Off konumda iken, giris gerilim sinyali [O]-[L] kullanilabilir. Analog akim terminalinin
aktif olmasi icin AO1 parametresini 1 ve analog gerilim (V) / akim (1) secimi sivi¢ ile yapilmalidir.

Kod Termlna_l_l Fonksiyon adi Durum Aciklama
semboli
Analog giris On Akim girisi i¢in Ol terminali aktiftir
13 AT gerilim/akim
secimi Off Gerilim girisi icin O terminali aktiftir
li girigler: 1,C02 4 i
Gegerli girigler C01,C02,C03,C04,C05, C06 Brnek:
Gerekli ayarlama | A01=01
Notlar: AT
* [AT] secimi ¢ok fonksiyonlu giris terminaline
atanmamis ise hiz kontrol cihazi, frekans
komutu icin gerilim ve akim giriglerinin
cebirsel toplamini kullanir (A01=01)

» Analog akim ve gerilim girig terminalini
kullanirken [AT] fonksiyonunun ¢ok cMm1| 6

[&)]
N
w
N
-

P24

fonksiyonlu giris terminaline atanmisg
olduguna emin olunuz

* Analog giris terminalini se¢gmek igin frekans
kaynak ayarlarini AO1=01 yaptidinizdan
emin olunuz
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Hiz kontrol cihazinin Resetlenmesi [RS] 12msn minimum

« [RS] terminali, hiz kontrol cihazini resetlemek o -
icin kullanilir. Hiz kontrol cihazi hata durumunda [RS] terminali - : ! _
ise, reset iglemi hata durumunu iptal eder. Yaklagik 30msn —s————

[RS] ve [CM1] arasindaki sivi¢ agilip

kapanirsa hiz kontrol cihazi resetlenir. Alarm (}1k1$1 _
* [RS] icin gerekli minimum slre 12ms dir.

Alarm ¢ikigl reset komutunun baglangicindan 30 ms igerisinde Resetlenir.

/I\ TEHLIKE

Reset komutu verildikten sonra Run komutu aktif ise motor aniden yeniden basglar. Kisinin zarar gérmesini
engellemek icin Run komutunun kapali oldugunu dogruladiktan sonra alarm Reseti kullandiginizdan emin
olunuz.

Kod Termlna__l Fonksiyon adi Durum Aciklama
sembolu
On Motor cikisi kapatilir, hata durumu (varsa) kaldirilir ve
Hiz kontrol baglangi¢ durumuna geri déner
14 RS cihazinin
Resetlenmesi Off Normal isletimine devam eder.

G li girigler: C01,C02,C03,C04,C05, C06 .

ecerli girigler Ornek:
Gerekli ayarlama | (yok)
Notlar:

RS FW

* Kontrol terminali [RS] girisi 4 saniyeden fazla

enerjili ise, ekranda E60 mesaji gorular.

Fakat hiz kontrol cihazinda hata yoktur. SW4 SWA1

Dijital ekranda hata mesajini silmek igin { T/

[RS] terminalini Off konumuna aliniz ve

tus takimi Gizerindeki Stop/Reset tusuna basiniz. emil 6 | 5 | 4 3 | 2 1 | poa
* [RS] terminal On konumundan Off
konumuna getirildiginde, Reset komutu aktif
hale gelir.
* Tus takimi Gzerindeki Stop/Reset sivigi
sadece alarm durumunda aktiftir.
» Sadece normalde agik [NO] kontak,
[RS] fonksiyon ile konfiglre edilmis terminal igin
ayarlanabilir. [NC] kontak durumunda
terminal kullaniimaz.
* GUg acik ya da kapali iken bile,
terminalin fonksiyonu Reset terminali ile aynidir.
» Hiz kontrol cihazi Gizerindeki Stop/Reset
tusu uzaga tagima paneli hiz kontrol cihazina
baglandiginda hiz kontrol cihazi
enerjilendikten birkag saniye sonra calisir.
» Motor ¢alisirken [RS] terminal On
konumunda ise, motor serbest ¢alisir.

5-15



G250 KULLANIM KILAVUZU

Ug telli giris fonksiyonu [STA, STP, F/R]

* Anlik Start/Stop kontroli gerektiginde kullanilir.

* A02 parametresini (1) ayarlayiniz.

« Cok fonksiyonlu giris terminallerinin tigiine 15 (STA), 16 (STP), 17 (F/R) atayiniz. isletim asagidaki gibidir:

Ser

STA ON OFF
{
I
STP " O OFF
i !
| |
FR ! I
t 1
: | |
I/ '\ I
Cikis frekans ' lleri !
i
\—/

Kod Termlnaul Fonksiyon adi Durum Aciklama
sembolu
o ON Run (ylkselen kenar)
15 STA 3—Te||_| giris
fonksiyonu )
OFF Pasif
o ON pasif
16 STP 3- TeII_| giris
fonksiyonu }
OFF Stop (dusen kenar)
ON Motor cahsir ve “F/R” terminali yiikselen kenar iken
17 FR 3- Telli girig motor ¢alisma yénuini “geri” yone degistirir.
fonksiyonu OFF Motor calisir ve “F/R” terminali diisen kenar iken motor
¢alisma yonina “ileri” ydéne degistirir.

Gegerli girigler:

C01,C02,C03,C04,C05,C06

Ornek:

Gerekli ayarlama

A02=01

Notlar:

terminali ve ayni zamanda RV terminali gecgersiz
olur. Eger Ug¢ giris bu fonksiyona atanmamis ise
bu fonskiyon ¢alismaz.

* A02=01 olduguna emin olunuz.

* Termianl STP terminaline atandiginda, FW SW3{SW2{SW1T/
3| 2 1

F/IR STP STA

| | ]

CM1] 6 5 4 P24
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UP/DOWN fonksiyonu [UP, DOWN]

* Hiz kontrol cihazinin ¢ikis frekansi, gok fonksiyonlu giris terminalleri UP ve DOWN ile degistirilebilir.
* 1~6 ¢ok fonksiyonlu giris terminallerinden 2 tanesini 18 (UP) ve 19 (DN) atayiniz.

* Bu fonksiyon harici analog frekans komutu veya jog isletimi kullanildiginda ¢alismaz.

* Hizlanma zamani, UP/DOWN terminali aktif iken FO2, FO3 parametresine gore ¢alisir.

Isletim komutu
FWimY) -~ Eger UP, DOWN

[ i % terminali aym anda
uP I f L e  Onkonumunda ise
| i I hiz kontrol cihazi
: I I Ii bl hizlanmaz ve
N lamaz.
DOWN | | i 1} yavag
| ! l IV
I ! | ¥
: I R
( | | | |
I | | I I
|
Cikis frekans) |
Kod I:mgﬁ: Fonksiyon adi Durum Aciklama
ON Motor mevcut frekanstan hizlanir.
(Cikis frekansi artar)
18 upP UP fonksiyonu
OFF Motor ¢ikisi normal ¢aligir.
ON Motor mevcut frekanstan yavaslar.
DOWN (Cikis frekansi azalir)
19 DOWN fonksiyonu
OFF Motor ¢ikisi normal galigir.
G li girigler: C01,C02,C03,C04,C05,C06 .
ecerli girigler Srnek:
Gerekli ayarlama | A02=01 or 02 FV(\)’/’?V DOWN UP
Notlar: l l l
Sw4 Sw2_/ swi
* A02=01 veya 02 olduguna emin olunuz. T/ T/ T/
CM1| 6 5 4 3 2 1 P24
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Kontrol yeri se¢imi fonksiyonu [O/R, T/R]

« isletim, tus takimi veya terminal kullanarak yapildigi gibi gok fonskiyonlu giris ile lokal tus takimi isletimine
(O/R fonksiyonu (20)) veya lokal terminal girisi isletimine (T/R fonksiyonu (21)) degistirilerek de yapilabilir.
* Lokal gegcis isletimi icin 1~6 ¢ok fonksiyonlu giris terminallerine 20 (O/R) veya 21 (T/R) atayiniz.

Kod Termlna_l_l Fonksiyon adi Durum Aciklama
sembolu
Frekans ayari, tus takimi tGzerindeki potansiyometreden
ON yapilir (AO1 = 0 gibi) ve Run komutu tus takimindan
Tug takimi verilir (A02 = 0 gibi)
20 O/R Uzerinden ; - "
isletim Frekans ayari AO1 parameteresine atanan c!egere gore
OFF yapilir ve Run komutu AO02 parametresine atanan
degere gore verilir.
Frekans ayari, terminal girisleri Uzeinden yapilir
. C ON (AO01 = 1 gibi) ve Run komutu terminal girislerinden
Terminal girigleri - AP
. verilir (AO2 = 1 gibi).
21 TR Uzerinden . = =
isletim Frekans ayari AO1 parameteresine atanan degere gore
OFF yapilir ve Run komutu AO2 parametresine atanan
degere gore verilir.
Gegerli girigler: C01,C02,C03,C04,C05,C06
Gerekli ayarlama | 20 or 21

Notlar:

* CO01 ~ CO06 terminal girisi hem O/R(20) hem de T/R(21)’ e atanmis ve her iki terminal girisi On konumunda
iken, O/R(20) isletimi baslangigtaki isletime déner ve T/R(21) ihmal edilir.

* Hiz kontrol cihazi, isletim esnasinda iken O/R veya T/R terminal girisleri On konumundan Off konumuna
veya Off konumundan On konumuna alinirsa, O/R ve T/R terminal girislerine komut verilse de verilmese de
hiz kontrol cihazi durur.

A TEHLIKE

Kontrol yeri secimi komutu verildikten veya iptal edildikten sonra Run komutu hala aktif ise motor aniden
Restart olur.

Run komutu Off konumunda iken kontrol yeri secimi komutunun ayarlandigina veya Reset edildigine emin
olunuz.
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PID integral Reset [PIDIR]

* PID integral reset On konumunda ise PID kontrol6rin biriktiriimis integral siiresi Resetlenir.

Aciklama

PID integral Reset aktif

Kod Termlnaul Fonksiyon adi Durum
sembolu
ON
22 PIDIR | PID integral Reset
OFF

PID integral Reset pasif

Gegerli girigler: C01,C02,C03,C04,C05,C06

Ornek:

Gerekli ayarlama | A70=01 veya 02

PIDIR

Notlar:

*PID integral Reset [PIDIR] PID kontrol aktif iken
gecerlidir.

CM1| 6 5 4 3

-~ e o—ul

P24
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PID pasif [PIDD]

* PID pasif terminali On konumunda iken hiz kontrol cihazi PID kontrol yapmaz. FO1 parametresi ile hedef
frekans degistirilebilir. PID pasif terminali Off konumunda iken hiz kontrol cihazi PID kontrol yapar.

Run komutu
[FW, AV on
[PIDC] terminali On Off On
|
|
|
|
N
Cikiz frekans -
[di] Hedef frekansi _,ff
[FO1]
Kod Termlna__l Fonksiyon adi Durum Aciklama
semboll
ON PID pasif
23 PIDD PID pasif
OFF PID aktif
G li girigler: C01,C02,C03,C04,C05,C06 i
ecerli girigler Srnek:
Gerekli ayarlama | FO1,A01,A70=01 veya 02 PIDD
Notlar:
* PID kontrol aktif iken PID pasif [PIDD] gegerlidir.
* PIDD terminali On konumunda iken frekans
komutu FO1 parametresi ile degistirilir. CM1| 6 5 4 3 2 1 | P24
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532 Guvenlik fonksiyonu (SC, S1, S2) - opsiyonel

* Giivenlik fonksiyonlari
Hiz kontrol cihazini devreye almadan 6nce guvenlik devrelerinin dogru baglandigini emin olunuz.

Guvenlik fonksiyonu kullanilirken, girislerin pasif olmasi icin S2-SC arasindaki jumper sokiiniz veya S1-SC
arasindaki jumper baglayiniz.

Guvenlik Givenlik giris sinyali akiiftir. Giivenlik isletim sinyali kaldirildiktan sonra
fonksiyonu . T e : . E22
; hiz kontrol cihazi reset edilebilir. Guvenlik igletim pini opsiyoneldir.
(opsiyonel)
+ Ozellikler
Girigler iki glivenlik pasif girigi

S1-SC girisi acgildiktan 2msn’den daha kisa bir
sure igerisinde ¢ikis Stop konumuna gecer.
(e ZE S2-SC girisi kapatildiktan sonra 2msn’den daha
kisa bir sure igerisinde cikis Stop konumuna
geger.

* Guvenlik sinyal girigi fonksiyonu
Tablo 1 guvenlik pasif fonksiyonunun durumuna bagli olarak ¢ikisin ve ekranin durmunu gésterir.

Tablo 1. Guvenlik girigleri ve ekranin durumu

Guvenlik girigleri durumu
Cikis durumu Ekran durumu
Giris 1, S1-SC Giris 2, S2-SC
Off Off quenl|k h'z kon?r_ol ‘E22’ hatasi gordlar
cihazini pasif hale getirir
Off On (kisa) isletim igin hazir Ekran normal
On (kisa) Off G_uvenhk _h|z kon’Fr_oI ‘E22’ hatasi gorulir
cihazini pasif hale getirir
Guvenlik  hiz  kontrol | ., -
On (kisa) On (kisa) cihazini pasif hale getirir E22’ hatasi gorulur

Guvenlik pasif girigleri aktif iken, terminal giriglerine Reset sinyali gelirse veya S1-SC girisi ‘Off ve S2-SC
girisi ‘On’ durumunda olursa glvenlik pasif girigleri Resetlenir.
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5.4

Frekans varnig sinyali [FA1] / [FA2]

Cok Fonksiyonlu Cikig Terminalleri

Frekans varig [FA1] ve [FA2] sinyalleri, sabit frekansa ulasana kadar ¢ikis frekansinin hizlandigini veya
yavasladigini gosterir. Bakiniz asagidaki sekil.

Frekans varis [FA1], ¢ikis frekansi 0,5HZ’in altinda veya 1,5HZ’in Ustinde iken On konumundadir. Sire
60ms lik gecikme ile degisir. Cikis, acik kollektér oldugundan sinyal disen kenarda aktiftir. Frekans varis
[FA2], [FA1] e gbre daha fazla sure esnekligi saglamak amaci ile hizlanma ve yavaglama igin esik
degerlerini kullanir. C22 parametresi ile hizlanma igin varis sinyali frekans esik degeri ve C23 parametresi
ile yavaslama icin varis sinyali frekans esik deg@eri ayarlanir. Bu sinyal de diisen kenarda aktiftir ve
frekans esik degerlerini gectikten sonra 60ms gecikme olur.

Cikag

frekansi

Cikag
frekansi

Kod 'Sl'g:rr‘rggﬁjl Fonksiyon adi Durum Aciklama
ON Motor cikisi ayarlanan frekansta
y OFF Motor ¢ikigi Off konumunda veya herhangi bir
hizlanma veya yavaglama rampasinda
Hizlanma sirasinda ¢ikis frekansinin  C22
ON parametresinde ayarlanan degerden buyik, C23
parametresinde ayarlanan  dederden  kuguk
5 FAD Frekans varis oldugunda
sinyali 2 Hizlanma sirasinda ¢ikis frekansinin  C22
OFF parametresinde ayarlanan degerden kuguk, C23

parametresinde ayarlanan degerden  buyuk
oldugunda

Gegerli girigler:

C13, C14, C15,C22, C23

Gerekli ayarlama

(yok)
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Run Sinyali [RUN]

Cok fonksiyonlu ¢ikis terminalinden Run komutu secildiginde, hiz kontrol cihazi Run modunda iken bu
terminalden sinyal ¢ikigi verir.

Lojik ¢ikis inen kenarda aktiftir ve agik kollektdrdr.

Fun
komutu
FWI[RV]
Motor DC frenleme
hizi

Run
sinyali . N u

Kod Termlna}_l Fonksiyon adi Durum Aciklama
semboli
ON Hiz kontrol cihazi Run modunda
0 RUN Run sinyali
OFF Hiz kontrol cihazi Stop modunda

Gegerli girigler: C13,C14,C15

Gerekli ayarlama | 0

Notlar:

* Hiz kontrol cihazi ¢ikisi baslangi¢ frekansini
gecgerse hiz kontrol cihazi c¢ikisi [RUN] sinyali
verir. Baslangi¢ frekansi, hiz kontrol cihazi
acildig1 andaki baslangi¢ cikis frekansidir.
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Asin yiik Uyar Sinyali [OL]

Cikis akimi ayarlanan degeri gectiginde [OL] terminal sinyali ¢ikis verir. C21 parametresi ile asiri yik esik
degeri ayarlanir. Asiri yik algilama devresi motor galisirken ve rejeneratif frenleme esnasinda calisir.

Cikis réledir ve disen kenarda aktiftir.

A
Akim
c ,l

Set degeri |

(L
Sinval

Rejeneratif

Enerjili

Kod Termlna}_l Fonksiyon adi Durum Aciklama
sembolu
ON Motor c¢ikisi asir yuk sinyali igin ayarlanan esik
3 oL Asiri yik uyar degerinden fazla
sinyali Motor gikisi asir yik sinyali icin ayarlanan esik
OFF .
degerinden az
Gegerli girigler: C13, C14, C15, C21
Gerekli ayarlama | 3
Notlar:
* Fabrika ayar1 %100 ddr.
Fabrika ayari degerini degistirmek icin C18
parametresini ayarliyiniz.
* Bu fonkisyonun dogrulugu [FM] terminalindeki ¢ikis
akimi gostergesi fonksiyonu ile aynidir.
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PID Kontrol i¢in Cikis Sapmasi [OD]

PID cevrim hatasi ayarlanan de@er ile o anki deder arasindaki farkin genligidir. Hata genligi C24
parametresinde ayarlanan degeri gectiginde [OD] terminal sinyali On konumundadir.

o~ Proses degiskeni

Akam /_) AMI dei
. arianan deger
E _l- ¥ 5
Set degeri t‘)I
(0 oM oM
Sinyal
Kod Termlna}_l Fonksiyon adi Durum Aciklama
sembolu
ON PID hatasi sapma sinyali icin ayarlanan esik
4 oD PID kontrol igin degerinden fazla
¢cikis sapmasi OFF PID hatasi sapma sinyali icin ayarlanan esik

degerinden fazla

Gegerli girigler:

C13, C14, C15, C24

Gerekli ayarlama

4

Notlar:

* C24 parametresi ile ayarlanir.
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Alarm Sinyal Cikigi [AL]

Hiz kontrol cihazi alarm sinyali hata durumunda aktiftir. Hata durumu ortadan kalktiginda pasif olur.
[AL] alarm sinyali ile ALO, AL1 alarm réle kontaklari birbirinden ayri tutulmahdir. [AL] sinyali, role ¢ikis
terminalleri 11 ve 12 ye atayabileceginiz lojik fonksiyondur.

Kod Termlna__l Fonksiyon adi Durum Aciklama
semboli
ON Alarm sinyali oldugunda ve devam ettiginde
5 AL Alarm sinyali - X
Son alarm durumu ortadan kalktigindan beri alarm
OFF . . y
sinyali olmadiginda

Gegerli girigler: C13,C14, C15

Gerekli ayarlama | 5

Notlar:

* Alarm cikisi [NC] olarak ayarlandidinda, eneriji
geldiginde kontak kapanana kadar gecikme olur. Bu
yuzden alarm kontak c¢ikigi kullanilacagi zaman enerji
geldiginde 2 saniyelik bir gecikme ayarlayiniz.
Terminal 11, 12 acgik kollektér ¢ikis olup [AL] nin
elektriksel 6zellikleri ALO, AL1, AL2 den farklidir.

*AL1, AL2 ve ALO agiklamalarina bakiniz.

* Hiz kontrol cihazinin enerjisi kesildiginde, alarm
sinyali ¢ikisl, harici kontrol devresine enerji gelene
kadar aktiftir.

« Sinyal ¢ikisi, hata alarm gikisindan nominal 300msn
gecikmelidir.

* Acgik kollektér c¢ikis terminali11, 12 kontak Adir.
Kontak B olmasi durumunda C14, C15 parametrelerini

ayarlayiniz.
| C13 role aciklamalari |
Maksimum Minimum
250VAC, 2.5A(rezistif yuk), 0.2A(endiktif yik) 100VAC, 10mA
30VDC, 3.0A(rezistif yuk), 0.7A(enduktif yiik) 5VDC, 100mA

| €14, C15 acik kollektor aciklama |

Maksimum
27VDC maksimum, 50mAmaksimum
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Kontak a (fabrika degeri)

ALD

\1

isletim esnasinda veya giic kapali

ALI | AL2

Alarm esnasinda

ALO [ALT

AL2

]

Kontak Glg¢ | Run durumu | ALO-AL1 | ALO-AL2
On Normal Aclk Kapali
Kontak A On Hata Kapall Acik
(fabrika degeri) off i Acik Kapall
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55 Sensorsuz Vektor Kontrol

| Fonksiyon agiklamasi |

G250 hiz kontrol cihazinda yerlesik auto-tuning fonksiyonu bulunmaktadir.
G250 hiz kontrol cihazinda yiksek baslangi¢ torku ve yliksek hassasiyetli isletim saglanmaktadir.

Gerekli tork karakteristigi veya hiz kontrol karakteristigi saglanamayabilir bu durumda hiz kontrol cihazi
kapasitesi kullanilan motor kapasitesinin iki katindan fazla olmahdir.

| Fonksiyon ayar yontemi |

A31 parametresi 2 segilir (sensorsiiz vektor kontrol).
HO3 ve HO4 parametreleri ile motor kapasitesi ve kutup sayisi segilir.

HO2 parametresi ile hiz kontrol cihazinin hangi sabit verilerle (standart veriler, auto-tuning verileri)
kullaniimak istendigi segilir.
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5.6 Auto-tuning

| Fonksiyon agiklamasi |

Auto-tuning iglemi ile sensorsiz vektor kontrol ile ilgili motor parametreleri otomatik olarak ayarlanir.
Sensodrsiiz vektor kontroll igin motor parametreleri gerektiginden standart motor parametreleri fabrikada

ayarlanir. Bu yuzden 6zel motor ya da baska Ureticilere ait motorlar kullanildiginda motor

parametrelerinin algilanmasi igin auto-tuning yapiniz. Aksi takdirde parametreler uyusmayacaktir.

| Fonksiyon ayari |

Auto-tuning isleminin baslamasi i¢in asagidaki ayarlari yapiniz ve en son HO1 parametresini ayarlayiniz.

F02, FO3 ayari: Asiri akim veya agiri gerilim hatalarinin olusmayacagi hizlanma ve yavaglama

zaman ayarlarini yapiniz.

HO3 ayari: Motor nominal degerlerini ayarlayiniz.

00.4L :
00.7L :
01.5L :
02.2L:
03.7L :
05.5L :
00.4H :
00.7H :
01.5H :
02.2H:
03.7H :
05.5H :

220V / 0.4kW
220V / 0.75kW
220V / 1.5kW
220V / 2.2kW
220V / 3.7kW
220V / 5.5kW
380V / 0.4kW
380V / 0.75kW
380V / 1.5kW
380V / 2.2kW
380V / 3.7kW
380V / 5.5kW

HO4 ayari: Motor kutup sayisini ayarlayiniz.

AO01 ayari: Frekans komut kaynagini O (potansiyometre) seginiz.

A03 ayari: Temel frekansi ayarlayiniz (60Hz)

FO1 ayari: OHz (potansiyometre ile) disindaki frekans isletimini seginiz.

A53 ayari: Motorun ¢ikis gerilimini seginiz.

A33 ayari: DC frenlemeyi 0 (pasif) ayarlayiniz.

HO1 ayari: Auto-tuning mod (1) seginiz.

Yukaridaki parametreler ayarlandiktan sonra tus takimi tzerindeki RUN tusuna basiniz.
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| Auto-tuning yontemi |

| Motor baglantisi |
!
Auto-tuning modu
segimi HO1=1
!
| Run komutu ON |
!
| Motor parameter ayari | @ DC tahrik (d6nme yok)
! @ Tek faz tahrik.
Auto-tuning mod
segimi=1

Ekranda
Auto-tuning prosesi tamamlandi: —-of!

Auto-tuning prosesi tamamlanamadi : Err

Not)  Sensorsiz vektdr kontrolde standart 4-kutuplu motor diginda farkh kutuplu motor kullaniliyorsa motor
parametreleri igin auto-tuning islemi yapilr.
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Ayar yontemi

(1)Diiital panel

No Adi Ayar arahigi Aciklama
HO1 Autp-t.uning mod 0/1 0 auto-tuning pas_if
segimi 1: auto-tuning aktif
HO02 Motor veri ayari 0N O: standart veri

1: auto-tuning veri

00.4L : 220V / 0.4kW
0.07L : 220V / 0.75kW
01.5L: 220V / 1.5kW
02.2L : 220V / 2.2kW
03.7L: 220V / 3.7kW
HO3 Motor kapasitesi kapasil}[/(lec:iﬁ; bagh 05.5L: 220V / 5.5kW
00.4H : 380V / 0.4kW
0.07H : 380V / 0.75kW
01.5H : 380V / 1.5kW
02.2H : 380V / 2.2kW
03.7H : 380V / 3.7kW
05.5H : 380V / 5.5kW

HO4 Motor kutuplari 2/4/6/8 Birim: kutup

HO5 Nominal motor 0.1 —50.0A Birim: A
akimi

HO6 Normal motor akimi 0.1 —50.0A Birim: A

HO7 Nominal motor %0.01 — %10.00 | Birim: %
kaymasi

HO08/H10 Motor direnci R1 0.001~30.00 Birim: Q

HO9/H11 Gegici endiiktans 0.01~100.0 Birim: mH

H10~H11 parametreleri auto-tuning verileridir.
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1. Eger auto-tuning’den sonra yeterli performans saglanamazsa motor sabitleri asagidaki tabloya
gOre gbzlenen semptomlar igin ayarlayiniz.

isletim Semptom Ayarlar Parametre
durumu

Dstk frekans torku Auto-tuning ile bulunan R1 verisi 1'den 1.2 katina

(disik Hz de) HO8/H10
yetersiz yavas yavas arttirilir.
Enerjili Sapma hizi negatif Auto-tuning ile bulunan HO7 parametresini 1,5 HO7
calismada katina kadar yavas yavas arttirilir.
(artan tork ile Sapma hizi pozitif Auto-tuning ile bulunan HO7 parametresini 0,5 HO7
durum) P P katina kadar yavas yavas azaltilr.

Yuk artigsinda asiri
akim korumasi
isletimde

Auto-tuning ile bulunan IO verisi 1°"den 1.2 katina HO6
yavas yavas arttirilir.

Auto-tuning ile bulunan R1 verisi 1’den 1.2 katina HO8/H10
yavas yavas arttirilir.
Rejenerasyon | Dusuk frekans torku
(azalan tork | (dusuk Hz de)
ile durum) yetersiz Auto-tuning ile bulunan IO verisi 1°den 1.2 katina HO6
yavas yavas arttirilir.

Taslyici frekans diisirulir. b11

2. Hiz kontrol cihazinin kapasitesi kullanilan motor kapasitesinin iki katindan fazla ise hiz kontrol
cihazi tim performans 6zelliklerini basaramayabilir.

3. DC frenleme aktif oldugunda motor sabitleri dogru ayarlanmayacaktir. Bu ytiizden DC frenlemeye
auto-tuning yapmadan énce pasif yapiniz.

4. Motor, temel frekansin %80’nine kadar dénecektir. Hizlanma veya yavaglamanin isletimde
olmadigindan emin olunuz. Daha sonra tork boost dederini manuel azaltiniz.

5. Auto-tuning igleminden 6nce motorun durdugundan emin olunuz. Motor ¢aligirken bulunan auto-
tuning verileri dogru olmayabilir.

6. Eger auto-tuning islemi Stop komutu ile durdurulursa, auto-tuning sabitleri hiz kontrol cihazinin
hafizasinda kalabilir. Hiz kontrol cihazinin fabrika ayar degerlerinde olduguna emin olunuz.
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6. Koruma Fonksiyonlari

Hiz kontrol cihazinin korunmasi icin farkli fonksiyonlar bulunmaktadir. Bu fonskiyonlar ayni zamanda hiz
kontrol cihazinin bozulmasini da engeller.

. H
Adi Olasi nedeni ata_
mesajl
Hiz kontrol cihazi ¢ikig akimi, motorun kilittenmesi veya hizin azaltilmasi
Asiri akim korumasi | esnasinda nominal akimi %200 astiginda koruma devresi hiz kontrol EO04
cihazinin ¢ikisini keser.
Asiri yik korumasi | Hiz kontrol cihazi ¢ikis akimi motorda asiri yike sebebiyet verdiginde EO5
(Elektronik termik) | hiz kontrol cihazindaki elektronik termik koruma cihazin ¢ikigini keser.
Asirt gerilim Motordan gelen rejeneratif enerji veya ana gig kaynagi gerilimi yliksek
E 9 ise, DC hattin gerilimi tanimlanani astiginda koruma devresi hiz kontrol EQ7
orumasi . . .
cihazinin ¢ikisini kesmek igin aktif olur.
Hiz kontrol cihazinda, harici gurultu, agir sicakhk artigi veya diger
Haberlesme hatasi | faktorlerden kaynaklanan haberlesme hatasi oldugunda cihaz gikigi E6GO0
keser.
I - Giris gerilimi, digUk gerilim algilama seviyesinin altina dustiginde
Dusuk gerilim o O . " . A
% kontrol devresi islevini yerine getiremez. Bu yuzden girig gerilimi E09
orumasi . N
tanimlananin altinda ise hiz kontrol cihazi ¢ikisI keser.
Cikis kisa devre Hiz kontrol cihazinin ¢ikigi kisa devre olmasi asiri akim durumuna EO04 veya
s sebebiyet verir. Bu ylizden hiz kontrol cihazi ¢ikisi keser. E34
Elektrik gidip
geldiginde yeniden | Hiz kontrol cihazi Run durumda iken gug verilirse USP hatasi gorular E13
baslayamama (USP fonksiyonu segildiginde aktif olur).
hatasi
Hiz kontrol cihazinda, harici gurultu, asiri sicaklk veya diger faktoérlerden
EEPROM kaynaklanan EEPROM hatasinda cihaz gikisi keser. E08
Harici hata H_ar|C|lek|pmanda veya Unitede hata oldugunda hiz kontrol cihazi ilgili E12
sinyali alir ve gikisi keser.
Sicaklik hatasi S_ogutma faninin durmasi ile ana devrede_kl sicakhk arttlg!n_da hiz kontrol E21
cihazi ¢ikisi keser (sadece sogutma fani igeren modeller igin).
Topraklama hatasi | Calisma esnasinda topraklama hatasi algilanirsa ¢ikisi keser. E14
Hiz kontrol cihazi Glg elktronigi cihazi IGBT asir 1siya karsi korunur. Hiz kontrol
asir viikte cihazinin %150 yukte isletim sdresi 1 dakikadir. Isletim suresi tasiyici E17
siny frekansa, yike, ortam sicakligina ve gug¢ oranina baglidir.
Giris faz kaybi AC kaynaktan gelen fazlarin birinde kayip olup olmadigi algilanir. E20
CPU hatas| Hatf’:l QIU§tugunda hIZ. kontrolic_;lhazmln enerjisi kesilir ve enerji tamamen E11
kesildikten sonra yeniden verilir.
Guvenlik fonksiyonu | Glvenlik giris sinyali aktiftir. Glivenlik isletim sinyali kalktiktan sonra hiz
. . LT e ) ; E22
(opsiyonel) kontrol cihazi reset edilebilir. Gavenlik isletim pini opsiyoneldir.
Frenleme direnci BRD rejeneratif frenleme direncinin kullanim oranini asarsa hiz kontrol E06

asir yik korumasi

cihazi ¢ikisi keser.
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Diger mesajlar

Aciklama Ekran
Fabrika ayarlarina geri donus esnasinda gorulur.
b I2

Veri yok
(Hata gec¢misi, PID geri besleme verisi)

Auto-tuning igletimi normal olarak sona erdi.
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7. Isletim Hatalari

cihazinin U,V ve
W cikis uglarinda

Durum Kontrol noktasi Cozim
* Frekans komutu kaynagi secimi dogru * AO1 parametresinin dogru ayarlandigina
ayarlandi mi? emin olunuz.
* Run komutu kaynagi secimi dogru yapildi mi? |« A02 parametresinin dogru
ayarlandigina emin olunuz
* R, S ve T terminallerini daha
* R, S ve T terminallerinde gii¢ var sonrada U, V, ve W
mi? Eder varsa gu¢ lamabasi terminallerini kontrol ediniz
yaniyor olmalidir. * Glg¢ kaynagini aginiz veya
sigortayi kontrol ediniz.
* Func tusuna basiniz ve hata
Hiz kontrol » Ekranda hata kodu var mi? tipini belirleyiniz. Daha sonra

hatayi siliniz (Reset).

* Cok fonksiyonlu giris

» C01-C06 parametrelerinin

Motor gerilim yok terminallerindeki' sinyaller dogru mu? .%)fgukgmﬂguunnudsgrﬁgl_n olunuz.
calismiyor * Run komutu aktif mi?
» FO1’i sifirdan farkli glivenli
» FO1 igin frekans ayari sifirdan bir degere ayarlayiniz.
blyldk mu ayarh? » Eger potansiyometre
+ Kontrol devresi terminalleri H, O ve L frekans ayar kaynagi ise
potansiyometreyemi bagli? “O” da gerilimin olduguna
emin olunuz.
* RS (Reset) fonksiyonu ya da » Komutlari Off konumuna
FRS (serbest Stop) fonksiyonu mu aliniz.
On konumunda?
Hiz kontrol * Ylku azaltiniz ve motoru
Cénf:;lgr . Motorur?'yi]ki] gok mu agir? bagimsiz test ediniz
U.V.W de gerilim * Motor kilittenmis mi?
var

Motorun dénis yénu ters

* Cikis terminali U, Vve W
baglantilari dogru mu?

 Baglantilari motorun faz
sirasina gore yapiniz.
Genellikle
FWD=U-V-W ve
REV=U-W-V.

* Kontrol terminalleri
[FW] ve [RV] dogru
baglanmig mi?
* YOn parametresi dogru ayarlanmig mi?

 Baglantilarin dogru
yapildigina emin olunuz.
* FO4 parametresinde motorun
yOnunu ayarlayiniz.

Motorun hizi hedef frekansa
(istenilen hiza) ulagsmiyor

* Eger analog giris kullaniliyorsa
akimin veya gerilimin "O" veya "OI"
da oldugundan emin olunuz?

» Baglantiyi kontrol ediniz.
 Potansiyometreyi ve sinyal
jeneratdrini kontrol ediniz

* YUk ¢ok mu agir?

* YUku azaltiniz.

* Agir yukler agiri yuk yasagi
Ozelligini aktif yapar.
(cikig! gerektigi kadar azaltiniz)

Donds kararsiz

* YUk degisimi cok mu fazla?
» Kaynak gerilimi kararsiz mi?
* Problem belli bir frekansta mi oluyor?

* Motorun kapasitesini arttiriniz

*» Glg¢ kaynagi problemini ¢oziinlz.

* Cikis frekansini biraz
degistiriniz veya atlama frekans
ayarini kullanarak problemli
frekansi geginiz.

Motorun hizi hiz kontrol
cihazi ¢ikis frekans ayari ile
uyumlu degil

* A04 maksimum frekans ayari dogru mu?
» Gosterge fonksiyonu d01 beklenilen
cikis frekansini gosteriyor mu?

* Motor tanimlarina uygun

V/F ayarlarini yapiniz.
» TUm Olgeklendirmelerin dogru
ayarlandigina emin olunuz.
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Durum Kontrol noktasi Cozim
» Parametre degistirildikten * Veriyi degistiriniz ve Store
Hiz kontrol sonra Store tusuna tusuna bir kez basiniz.
'Z.h basmadan 6nce gi¢
cihaz . kapatildi mi?
verisi Yukleme yok rRTaT - m —
dod * Degistirilen veriler glic * Veriyi degistirdikten sonra
ogru ) 2. " e
- kapatildiginda degismeden glcl kapatmadan énce 6sn
degil S .
hafizaya alinir. Glctn agilip veya daha uzun sire
kapanma suresi 6sn’den az mi? bekleyiniz.
Frekans
yzzﬁzllftlékn deg;gar’lr:ilyor + Standart panel modu ve terminal  [A01], [A02] nin ayar modunun
g g Moy .
SoNra veri Run/Stop modu dogru degistirildi mi? degistirildiginden emin olunuz.
degismiyor | galismiyor
(eski » Cok fonksiyonulu giris segimi * SFT girisinin konumunu
ayarlara Tdm [b09], [SFT] olarak ayarlanmis mi? degistiriniz ve b09
geri parametreler | ¢ 4 sivici (uzaga tasima parametresinin “0” olduguna emin
dontyor) icin dogru paneli kopyalama Unitesinin olunuz.
arkasinda) On konumunda mi? * Sivigi kapatiniz.
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8. Bakim ve Kontrol

Hiz kontrol cihazi ve motor sistemi Uzerinde bakim yapmadan veya igletim hatalarini
dlzeltmeden 6nce agagidaki guvenlik mesajlarini okuyunuz.

/\ TEHLIKE

» Glcu kapattiktan 10 dakika sonra bakim ve kontrol islemlerini yapiniz.
Aksi takdirde elektrik ¢arpabilir.

» Bakim ve kontrol iglemlerinin tecriibeli personel tarafindan yapildigina emin
olunuz. Calismaya baslamadan énce kol saati, bilezik vb. metalik cisimleri
cikartiniz. izolasyonlu aletler kullaniniz.

Aksi takdirde elektrik carpabilir ve yaralanmalara sebebiyet verebilir.

8.1 Genel uyarilar ve notlar

» Hiz kontrol cihazini toz ve diger yabanci maddeler girmeyecek sekilde temiz yerde tutunuz.

» Frenlenme kablolarini baglarken dikkat ediniz.

» Konnektdr ve terminal bagdlantilarini siki yapiniz.

» Elektronik ekipmanlari nemli ve yagli ortamlardan uzak tutunuz. Toz, gelik talaglari ve diger
yabanci maddeler beklenmeyen kazalara neden olarak yalitima zarar verebilir.

» Konnektdrleri sokerken kablolari ¢cekmeyiniz.
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9. RS485 Haberlesme

Hiz kontrol cihazi harici kontrol cihazlari ile RS485 Modbus RTU protokolt ile haberlesir.

Fonksiyon Minimum | Maksimum Basl?ng_lg Birim Aciklama
kodu degeri
b17 1 32 1 - Haberlesme numarasinin ayarlanmasi
b31 1 4 3 - 9600bps
A01 0 3 0 - 3: Hiz ayarinin haberlesmeye atanmasi
AQ2 0 2 0 - 2: Start/Stop’un haberlesmeye atanmasi
Tip Aclklama Not
Ara ylz RS485
Haberlesme yontemi RTU Half dublex
Haberlesme hizi 9600 Sabit
Veri bitleri 8 Sabit
Parite NO Sabit
Stop biti 1 Sabit
Notlar:

1. Maksimum 32 adet cihaz ayni anda bir hatta baglanabilir.
2. Hiz kontrol cihazina haberlegsme (zerinden Start/Stop verebilmek igin:
a. A02 parametresini 2 yapiniz.
b. 0x0002 haberlesme adresinin i¢i 1 yapilarak hiz kontrol cihazi Start,
0 yapilarak Stop yapilabilir.
3. Hiz kontrol cihazina haberlesme lzerinden hizini ayarlamak igin:
a. A01 parametresini 3 yapiniz.
b. 0x0004 haberlesme adresinin igine yazilan degeri hiz referansi olarak
kabul edilecektir.

RS485
DOP RXP RXN CM1
24V Transmlt_/Recelve Transm|§/Rece|ve 24V GND
+side -side

RJ-45 Port Terminalleri

Pin Numarasi Sinyal agiklamalari
1
2
3 RS - 485+
4 :
5
6 RS —485-
7 24V
8 24V GND
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Haberlesme sirasi

Haberlesme sirasi asagdidaki gibidir

Harici p—
kontrol cihaz dlliml 1
Hiz kantrol cihaz EEIEN
dllimz
Bekleme
ramani

Baslama zaman dilimi: iletilen sinyal hat verisi ile gegerli olur.

Zaman dilimi bitisi: 4, 5 karakter suresince veri karsilanmamasi ile gegerli olur.
Zaman dilimi 1: Hiz kontrol cihazina harici kontrol cihazinda iletilir.

Zaman dilimi 2: Hiz kontrol cihazindan harici kontrol cihazina yansiyan gdsterim.
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9.1 Modbus Protokolu Adres Haritasi
*Eu : Avrupa, *Am :
Amerika
F.S. : Fabrika degeri *Veri tipi unsigned tamsayi 16
Parametre | R/W | Fabrika | Minimum | Maksimum -
Kod Adi (Greindeks) | izini | degeri | deger | deger | oka@ | Birm
do1 Cikis frekans gdstergesi 0x0101 R 0 0 40000 0,01 Hz
do2 Cikis akim gdstergesi 0x0102 R 0 0 40000 0,1 A
do3 Cikis gerilim gostergesi 0x0103 R 0 0 40000 1 V
dog4 | Motordonis yond 0x0104 | R |0 0 40000
gostergesi
dos  |FID geribesleme 0x0105 | R |0 0 40000
goOstergesi
dog | SOk fonksiyonlu giris 0x0106 | R |0 0 40000
terminal durumu
do7 | ok fonksiyonlu cikig 0x0107 | R |0 0 40000
terminal durumu
dos Display o6lgeklendirme 0x0108 R 0 0 40000
do9 Gug tuketim gOstergesi 0x0109 R 0 0 40000 W
d10 Calisma suresi gostergesi | 0x010a R 0 0 40000 Saat
d11 Calisma suresi gostergesi | 0x010b R 0 0 40000 Dakika
d12 DC bus gerilimi 0x010c R 0 0 40000 1 \%
1. hata gecmisi gOstergesi, 0x010d R 0 0 40000
hata kaynagi
1. hata gegmisi gostergesi, | o105 | R |0 0 40000 0,01 | Hz
413 hata anindaki frekans
1. hata gegmisi gostergesi, | .40t | R |0 0 40000 0,1 A
hata anindaki akim
1. hata gegmisi gostergesi,
hata anindaki Vdc 0x0110 R |0 0 40000 1 \Y
2. hata geg[ni§i gOstergesi, 0x0111 R 0 0 40000
hata kaynagi
2. hata gegmisi gostergesi, | o,q445 | R [g 0 40000  |0,01 Hz
414 hata anindaki frekans
2. hata gegmisi gostergesi, | 4143 | R o 0 40000 |01 A
hata anindaki akim
2. hata gec¢misi gostergesi,
hata anindaki Vdc 0x0114 R |0 0 40000 1 \Y,
3. hata geg:[nigi gOstergesi, 0x0115 R 0 0 40000
hata kaynagi
3. hata gecmisi gostergesi, | o,q116 | R |0 0 40000  |0,01 | Hz
415 hata anindaki frekans
3. hata gegmisi gostergesi, | .q4447 | R o 0 40000 |01 A
hata anindaki akim
3. hata ge¢cmisi gdstergesi,
hata anindaki Vdc 0x0118 R |0 0 40000 1 Vv
4. hata gecmisi gOstergesi, 0x0119 R 0 0 40000
hata kaynagi
d1e |4 hatagecmisigostergesi, | 115 | R g 0 40000 0,01 | Hz
hata anindaki frekans
4. hata gecmisi gostergesi, | 4,011, | R |0 0 40000 0,1 A
hata anindaki akim
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4. hata gegcmisi gostergesi,
hata anindaki Vdc 0x011c R |0 0 40000 1 \Y
d17 Hata sayisi 0x011d R |0 0 60000
Cok Binary deger
fonksiyonlu | giris : (b15~b6 :dolu, b5:giris 6, b4:giris 5, b3:giris 4, b2:giris 3, b1:giris 2, bO:girig 1
giris, ctkis | ¢ikis :  (b15~b3 :dolu, b2:Alarm, b1:cikis 2, bO:gikis 1
1: Asirt akim, 2: Asiri gerilim, 3: Dusuk gerilim, 4: Cikis kisa devre, 5: Dolu 6:Sicaklik hatasi,
*Hatanin | 7:Asir yik korumasi ,8:Harici hata ,9:EEPROM ,10:Seri Haberlesme hatasi,11:Elektrik gidip
kaynagi |geldiginde yeniden baslayamama hatasi,12:Topraklama hatasi, 13: Dolu, 14: Asiri yuk, 15: Faz
kaybi, 16: DSP 10, 17: Glvenlik hatasi, 18: BRD hatasi
Parametre | R/W | Fabrika | Minimum | Maksimum .
Kod Adi (Gr+Indeks) | izini | degeri deger deger Skala | Birim
6000
Fo1 | Frekansayan 0x0201 | RW [0*Eu |0 A04 0,01 Hz
goOstergesi 0-*A
*Am
F02 Hizlanma zamani 1 0x0202 R/W | 100 1 30000 0,1 Saniye
FO3 Yavasglama zamani 1 0x0203 R/W | 100 1 30000 0,1 Saniye
FO4 Motorun doénls yoni 0x0204 R/W |0 0 1
Egzigﬁ IN |F02: 30000(A59=0), 390(A59=1), 290(A59=2)
d$ aNGIC 1 F03 1 30000(A60=0), 390(A60=1), 290(A60=2)
egeri
Parametre | R/W | Fabrika | Minimum | Maksimum .
Kod Adi (Gr+Indeks) | izini | degeri deger deger Skala | Birim
y 3
po1 | Frekanskomutukaynagr | g,0301 | RW |1Eu |0 4
segimi o
1:*Am
Run komutu kaynag 2
A02 1 ynag 0x0302 | RW [1*Eu |0 3
secimi "
1:*Am
6000
AO03 Temel frekans ayari 0x0303 R/W [5000:* |0 AO4 0,01 Hz
Eu
6000
AO04 Maksimum frekans ayari 0x0304 R/W |5000:* |A03 40000 0,01 Hz
Eu
A05 Baslangi¢ frekansi 0x0305 R/W 0|0 AO4 0,01 Hz
A06 Bitis frekansi 0x0306 R/W 0|0 A04 0,01 Hz
AO07 Baslangi¢ ofset orani 0x0307 R/W 0|0 1000 0,1 %
A08 Bitis ofset orani 0x0308 R/W 1000 |0 1000 0,1 %
0
AQ09 Analog sinyal Start segimi 0x0309 R/W [ 1:*Eu 0 1
1:*Am
A10 Ornekleme sayisi 0x030a R/W |4 1 8
A11 Cok fonksiyonlu hiz ayari 1| 0x030b R/W | 500 0 AO04 0,01 Hz
A12 Cok fonksiyonlu hiz ayari 2 | 0x030c R/W | 1000 0 A04 0,01 Hz
A13 Cok fonksiyonlu hiz ayar1 3| 0x030d R/W | 1500 0 AO4 0,01 Hz
A14 Cok fonksiyonlu hiz ayari 4 | 0x030e R/W | 2000 0 A04 0,01 Hz
A15 Gok fonksiyonlu hiz ayari 5| 0x030f R/W | 3000 0 A04 0,01 Hz
A16 Cok fonksiyonlu hiz ayari 6 | 0x0310 R/W |4000 0 AO04 0,01 Hz
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A17 Cok fonksiyonlu hiz ayari 7 | 0x0311 R/W | 5000 0 AO4 0,01 Hz
A18 | Cok fonksiyonlu hiz ayar 8| 0x0312 | RIW 2888_% 0 AO4 001 | Hz
A19 Cok fonksiyonlu hizayari 9| 0x0313 R/W |0 0 A04 0,01 Hz
A20 %’k fonksiyonlu hizayar | 4 0314 | R/W |0 0 AO4 001 | Hz
A21 ?10" fonksiyoniu hizayar | 4 0315 | RW |0 0 AO4 001 | Hz
A22 %’k fonksiyonlu hizayar |4 0316 | R/W |0 0 AO4 001 | Hz
A23 %’k fonksiyoniu hizayar | 45,0317 | RW |0 0 AO4 001 | Hz
A24 ?:k fonksiyoniu hizayar | 4,0318 | R/W |0 0 AO4 001 | Hz
A25 1950" fonksiyoniu hizayar | 45,0319 | R/W |0 0 AO4 001 | Hz
50
A26 Jog frekansi 0x031a R/W | 100:*Eu | 50 1000 0,01 Hz
100:*Am
A27  |Jog frekansi icin Stop 0x031b | R/W |0 0 2
metodu secimi
A28 Tork arttirma segimi 0x031c R/W |0 0 1
A29 Manuel tork arttirma ayari 0x031d R/W |10 0 500 0,1 %
A30 | Manueltork arttirma 0x031e | RW 100 |0 1000 0.1 %
frekans ayari
0
A31 Kontrol metodu secimi 0x031f R/W | 2:*Eu 0 2
2:*Am
A32 V/F kazang ayari 0x0320 R/W | 1000 200 1000 0,1 %
A33 DC fren segimi 0x0321 R/W |0 0 1
A34 DC fren frekans ayari 0x0322 R/W |50 50 1000 0,01 Hz
Ass | DCfren cikis gecikme 0x0323 | RIW |0 0 50 01 |saniye
zamanl ayari
A36 DC fren kuvvet ayari 0x0324 R/W | 100 0 500 0,1 %
A37 DC fren zaman ayari 0x0325 R/W |0 0 100 0,1 Saniye
A38 Frekans Ust limit ayari 0x0326 R/W |0 0 AO4 0,01 Hz
A39 Frekans alt limit ayari 0x0327 RW |0 0 A04 0,01 Hz
A40 Atlama frekans ayar 1 0x0328 R/W |0 0 AO04 0,01 Hz
A41 2:,'::‘? frekans histerezis | 4 0329 | RW |0 0 1000 001 | Hz
A42 Atlama frekans ayari 2 0x032a R/W |0 0 AO04 0,01 Hz
A43 aA}t,':rrlng frekans histerezis | g 0301 | RW |0 0 1000 0,01 | Hz
Ad4 Atlama frekans ayari 3 0x032c R/W |0 0 AO4 0,01 Hz
A45 aA)t/':rrlng frekansi histerezis | 0304 | RW |0 0 1000 001 | Hz
A46 Ayrilmis veri 0x032e R/W
A47 Ayrilmis veri 0x032f R/W
A48 Ayrilmis veri 0x0330 R/W
A49 Ayrilmis veri 0x0331 R/W
A50 Ayrilmis veri 0x0332 R/W
A51 Ayrilmig veri 0x0333 R/W
0
A52 AVR fonksiyonu 0x0334 R/W |2:*Eu |0 2
2:*Am
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A53 Motor anma gerilim ayari 0x0335 R/W | 220 200 480 1 V
A54 ikinci hizlanma zamani 0x0336 R/W | 100 1 30000 0,1 Saniye
A55 ikinci yavaglama zamani 0x0337 R/W | 100 1 30000 0,1 Saniye
iki asamali
A56 hizlanma1/yavaslama 0x0338 R/W |0 0 1
zamanl gegis metodu
As7  |lKincihizlanmazamanina | 4339 | R |0 0 AO4 0,01 | Hz
gegcis frekansi
Asg | 'kinciyavaslamazamanina | g,033, | Ry |0 0 AO4 001 | Hz
gegcis frekansi
A59 Hizlanma egrisi secimi 0x033b RW |0 0 2
A60 Yavaglama egrisi segimi 0x033c R/W |0 0 2
I anar'l‘)g giris gerilim ofset | 4,334 | RW |0 100 100 0,1
Ae2 | Analod giris gerilimi 0x033e | RW [1000 |0 2000 0,1
icinkazang ayari
A3 :;‘:r'log giris akim ofset 0x033f | RIW |0 100|100 0,1
A4 | Analog giris akimi igin 0x0340 | RW [1000 |0 2000 0,1
kazang ayari
A65 Fan igletim modu 0x0341 R/W |1 0 1
A70 PID fonksiyon segimi 0x0342 RW |0 0 2
A71 PID referansi 0x0343 R/W [0 0 10000 0,01 %
A72 PID referans kaynagi 0x0344 RW |2 0 3
AT3 PID geri besleme kaynagi 0x0345 RW |0 0 1
A74 PID P kazanci 0x0346 R/W | 1000 1 10000 0,1 %
A75 PID | zamani 0x0347 R/W |10 0 36000 0,1 Saniye
A76 PID D zamani 0x0348 RW |0 0 1000 0,01 Saniye
AT7 PID hata limiti 0x0349 R/W | 1000 0 1000 0,1 %
A78 PID ¢ikig Ust limiti 0x034a R/W | 1000 0 1000 0,1 %
A79 PID cikis alt limiti 0x034b RW |0 -999 1000 0,1 %
A80 PID ters ¢ikis segimi 0x034c RW |0 0 1
A81 PID skala garpani 0x034d R/W | 1000 1 10000 0,01 %
A82 Pre-PID frekansi 0x034e R/W |0 0 A04 | 0,01 Hz
A83 Uyuma frekansi 0x034f RW |0 0 A04 | 0,01 Hz
A84 Uyuma gecikme zamani 0x0350 RW |0 0 A04 | 0,01 Saniye
A85 Uyanma frekansi 0x0351 R/W |0 0 A04 | 0,01 Hz
A61, A63 |, .
Ver tipi signed tamsay1 16
Po2o0IN | ASq: 30000(A59=0), 390(A59=1), 290(A59=2)
digeﬁ ¢ |A55: 30000(A60=0), 390(A60=1), 290(A60=2)
Parametre | R/W | Fabrika | Minimum | Maksimum L
Kod Adi (Gr+Indeks) | izini | degeri deger deger Skala | Birim
b01 Restart modu segimi 0x0401 R/W |0 0 3
boz | AN verilen gegici glg 0x0402 | RW |10 |3 10 01 |saniye
kaybl zaman ayari
o3  |Dusuk gerilimde girig guct | 40403 | R |10 3 100 01 | Saniye
suresinin miktar
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b04 5}'{2‘2””"( termik seviye 0x0404 | RMW [1000 |200 1200 0,1 %
pos | Elektronik termal 0x0405 | RMW |1 0 1
karakteristik segimi
bog | s yuk, agin gerilim 0x0406 | RW |1 0 3
sinirlama modu segimi
po7 | Asn yuk sinirlama 0x0407 | RMW [1500 |200 2000 0,1 %
seviyesi ayari
b08 Asiri ylk sinirlama sabit ayari |  0x0408 R/W |10 1 100 0,1 Saniye
b09 Para_m(_etre kilitteme modu 0x0409 R o 0 9999
secgimi
b10 Baslangi¢ frekans ayari 0x040a R/W |50 50 1000 0,1 Hz
b11 Taslyicli frekans ayari 0x040b R/W |50 5 150 0,1 kHz
p12 | Fabrika ayarlarina geri 0x040c | RIW |0 0 1
dénme modu segimi
. L 0
p13 | abrikaayarlariigindlke | g 0404 | RW [1Eu |0 2
kodu segimi .
2:*Am
b14 Frekans dlgeklendirme 0x040e R/W | 100 1 9999 0,01
Terminalden igletim
b15 esnasinda STOP tusu 0x040f R/W |0 0 1
segimi
b16 Stop metodu segimi 0x0410 R/W |0 0 1
b17 Haberlesme adresi 0x0411 R/W |1 1 32
b1g | IoPraklama hata 0x0412 | RW |0 0 1000 0,1 %
algilamasi secimi
p1g | Hizaramaesnasinda 0x0413 | RW [100 |90 180 %
baslangi¢c akim seviyesi
oo |Hizaramaesnasindagikis | o.0414 | RW [100 |10 300 001 | %
gerilimi artma seviyesi
b21 ~ |Hizaramaesnasindagikis | o,0415 | R [100 |10 300 001 | %
gerilimi digme seviyesi
b2z |Hizaramaesnasindahiz | o 0416 | Raw {1000 |10 2000 0,1 %
digme seviyesi
o3 | Startesnasindabaslangic | 4 0417 | R |0 0 1
frekansi segimi
b24 Dusuk gerllilm hatasinda 0x0418 RW |0 0 3
alarm rolesi
b25 Stop modu segimi 0x0419 R/W |0 0 1
b26 Ayriimig veri 0x041a R/W
b27 Giris faz kaybi 0x041b R/W |10 0 100 1 Saniye
bog | Haberlesmede Timeout | o 0410 | R [0 0 60 Saniye
kontrol secgimi
bog | Haberlesmede Timeout | 0414 | RW |0 0 1
isletim modu
3o |k agilis ekraninin 0x041e | RIW |1 1 13
belirlenmesi
ikinci haberlesme
b31 (opsiyonel) igin 0x041f R/W |3 1 4
haberlesme hiz ayari
b32 BRD secimi 0x0420 RW |1 0 2
b33 BRD kullanim orani 0x0421 R/W | 100 0 500 %
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Parametre | R/W | Fabrika | Minimum | Maksimum .
Kod Adi (Gr+indeks) | izini | degeri |deger deger Skala | Birim
cor | Gokfonksiyonlu girig 0x0501 | RMW |0 0 23
terminali 1 ayari
coz | &okfonksiyonlu girig 0x0502 | RW |1 0 23
terminali 2 ayari
co3 | Gokfonksiyonlu girig 0x0503 | RW |2 0 23
terminali 3 ayari
cos | Gokfonksiyonlu girig 0x0504 | RIW |3 0 23
terminali 4 ayari
cos | &ok fonksiyonlu girig ox0505 | RW |13, o 23
terminali 5 ayari 14:*Eu
cos | oK fonksiyonlu girig ox0506 | RW |14 _ o 23
terminali 6 ayari 8:*Eu
Giris terminali 1 kontak
co7 ayar (NO/NC) 0x0507 R/W |0 0 1
Giris terminali 2 kontak
Cco8 ayar (NO/NC) 0x0508 R/W |0 0 1
Girig terminali 3 kontak
Co9 ayar (NO/NC) 0x0509 RW |0 0 1
Giris terminali 4 kontak
C10 ayar (NO/NC) 0x050a R/W |0 0 1
Giris terminali 5 kontak
C11 ayar (NO/NC) 0x050b R/W |0 0 1
Girig terminali 6 kontak
C12 ayan (NO/NC) 0x050c RW |0 0 1
c13 | Sokfonksiyonlurdlegikis | o 6504 | R |5 0 5
terminali ayar
c14 | ok fonksiyonlu agik 0x050e | R/W |1 0 5
kollektor ¢cikis 11 ayari
Cok fonksiyonlu agik
C15 kollektdr ¢ikis 12 ayari 0x050f RW 10 0 5
C16 Cikis terminali 11 a/b 0x0510 RW |0 0 1
kontak ayari
c17 Cikis terminali 12 a/b 0x0511 RW |0 0 1
kontak ayari
Cc18 Gosterge sinyal secgimi 0x0512 R/W |0 0 2
c19 :;:rl.og gosterge kazang | 0513 | RW |1000 |0 2500 0,1 %
Cc20 g\;‘:r'l"g gosterge ofset 0x0514 | RIW |0 30 100 0,1 %
co1 |Asmyukalglamasinyal | o 0515 | Raw [1000  |500 2000 0,1 %
seviyesi ayarl
coz |Hizlanma vang sinyali 0x0516 | RW |0 0 A04 001 | Hz
frekans ayari
c23 | Yyavaslama vans sinyali 0x0517 | RIW |0 AO4 0,01 | Hz
frekans ayari 0
C24 PID sapma seviye ayari 0x0518 R/W | 100 0 1000 0,1 %
C19 .
Veri Tipi signed tamsay1 16
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Parametr R/W | Fabrika | Minimum | Maksimum .
Kod Ad (Ge:ﬁndik:) izini | degeri | deger deger Skala | Birim
HO1 Auto-tuning modu seg¢imi 0x0601 R/W |0 0 1
HO2 Motor veri segimi 0x0602 R/W |0 0 1
HO3 Motor kapasitesi 0x0603 R/W |F.S. 0 112
HO4 Motor kutup ayari 0x0604 R/W |4 2 8
HO5 Nominal motor akimi 0x0605 R/W |F.S. 1 5000 0,1 A
HO06 Motor yiksiiz akimi 10 0x0606 R/W | F.S. 1 5000 0,1 A
HO7 Nominal motor kaymasi 0x0607 R/W |F.S. 1 1000 0,001 Hz
HO08 Motor direnci R1 0x0608 R/W |F.S. 1 30000 0,1 Ohm
H09 Kisa sureli endiiktans 0x0609 R/W |F.S. 1 10000 0,001 mH
H10 Motor Resistance R1 0x060a R/W |F.S. 1 30000 0,1 Ohm
H11 Kisa sureli endiktans 0x060b R/W |F.S. 1 10000 0,001 mH
101 : 0.4kW, 102:0.75kW, 103: 1.5kW, 104: 2.2kW, 105: 3.7KW, 106: 5.5kW Zs?r?l\f/
HO3
Tablo 400V
107 : 0.4kW, 108:0.75kW, 109: 1.5kW, 110: 2.2kW, 111: 3.7kW, 112: 5.5kW simif

9-9




G250 KULLANIM KILAVUZU

10. Teknik Bilgiler
10.1 Hiz Kontrol Cihazi Modelleri
1) 200V 6zellikleri
Model G250- E-250 G250- G250-
00040S 00075S 001508 00220S
Motor kapasitesi kW 0.4 0.75 1.5 2.2
(kVA) 240V 1.2 2.1 2.9 4.6
Giris gerilimi 1 faz (2 telli) 200~240V+10%, 50/60Hz+5%
Cikis gerilimi 3 faz 200~240V
Cikis akimi (A) 3 | 5 | 7 | 11
Dinamik Rejeneratif kontrol BRD d?"res.' yer_leglk :
frenleme (bosalma direnci opsiyoneldir)
o
{:rkliz'k o Baglanabilecek
(klga s’ijreli minimum direng 100 100 50 50
durdurma) degeri (Q)
Agirlik (Kg) 0.7 0.7 0.7 0.98
Koruma sinifi P20
2) 400V ozellikleri
Model G250- G250- G250- G250- G250-
00040H 00075H 00150H 00220H 00370H

Motor kapasitesi kW 04 0.75 1.5 2.2 3.7

. 380V 1.2 2.2 3.2 4.7 6.1
Kapasite (kVA) g0y 15 2.8 4.0 6.0 7.6
Giris gerilimi Ug faz (3 telli) 380~480V+10%, 50/60Hz+5%
Cikis gerilimi Ug faz 380~480V
Cikis akimi (A) 1.8 3.4 | 4.8 | 7.2 9.2
Dinamik Rejeneratif BRD devresi yerlesik
frenleme kontrol (bosalma direnci opsiyoneldir)

o

{:rkliz'k o Baglanabilecek
(klga s’ﬂreli minimum direng 180 180 180 100 100
durdurma) degeri ()
Agirlik (Kg) 0.98 0.98 0.98 0.98 1.2
Koruma sinifi IP20
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(3) Genel dzellikler

Model

Ozellikler

Kontrol yontemi

Uzay vektor PWM kontrol

Frekans aralig

0.01~400Hz

Frekans dogrulugu

Dijital: maksimum frekansin £%0.01
Analog: maksimum frekansin +%0.1 (25+%10)

Ayar ¢ézunurlugu

Dijital: 0.01HZ,
Analog: Maksimum frekans/1,000

Kontrol modu

V/f kontrol (sabit tork, azaltilmis tork), serbest V/f kontrol

Asiri yuk akim orani

%150, 60 saniye

Hizlanmal/yavaglama

0.01~3000.0 saniye

Hiz kontrol cihazi ayar igletim frekans altinda hizlanma ve yavaslamada Stop

DC frenleme komutu veya harici giris (frenleme gucl, zamani, frekans ayarlanabilir) ile
caligir.
Asagi/yukari tuglari ile ayar
Frekans |  KUlANCl | i gerilimi: 0~+10VDC (giri dansi 50KQ
harici sinyal iris gerilimi: (giris empedansi )
Giris akimi: 4 ~20mA (giris empedansi 200Q)
® Run/ Kullanici o .
.g Stop harici sinyal Run/Stop tusu (ileri/geri fonksiyon modu)
n
=4 lleri (FW), geri (RV),
o Preset komutlari 1-4(CF1-4), Reset (RS),
. . AT (analog giris degdistirme), parametre kilidi (SFT),
ok fotre\I:rsr:iy:;’”u grs Elektrik gidip geldikten sonra tekrar baglamama (USP),
Serbest Stop (FRS), Jogging isletimi (JG),
External trip (EXT), Ug telli giris (STA, STP, F/R), Up/Down fonksiyonu, kontrol
yeri secimi (O/R, T/R), PID Integral Reset (PIDIR), PID pasif (PIDD)
= Cok fonksiyonlu ¢ikis Hiz kontrol cihazi alarm i¢in Off (normalde kapali ¢ikis kontagi) (alarm igin On
g kontagi konumuna gegis)/cok fonksiyonlu ¢ikis terminali
o
x i . Analog metre (0~10VDC tam skalanin Maksimum 1mA)
O Frekans gdstergesi o
Cikis frekansi, ¢ikis akimi ve ¢ikis gerilimi

Diger fonksiyonlar

AVR fonksiyonu, egrili hizlanma/yavaslama, Ust ve alt sinirlayicilar, 16
asamali hiz, ayarlanabilir baslangi¢ frekansi, tasiyici frekans (0.5~ 16kHz),
atlama frekansi, kazang ve bias ayari, Jog igletimi, elektronik termik seviye
ayarl, Retry fonksiyonu, hata gegmisi gostergesi, Auto tuning, V/f karakteristik
secim, otomatik tork Boost, frekans degistirme ekrani, USP fonksiyonu.

Koruma fonksiyon ayari

Asiri akim, asiri yuk, asiri gerilim, haberlesme hatasi, disuk gerilim, ¢ikis
kisa devre algilamasi, USP hatasi, EEPROM hatasi, harici hata, topraklama
hatasi, ylksek sicaklik, faz kaybi
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N -10~50C (eger ortam sicakhgi 40 C’in Ustlnde ise, tasiyici frekans 2.0kHz'in
Calisma sicakligi
: altinda olmalidir )
E Depolama sicakhgi -20~60°C
e}
g Rutubet %90RH altinda (yogusma olmadan)
o
8 Titresim 5.9m/s%(0.6G). 10~55Hz
K Deniz seviyesinde 1000 metrenin altinda, i¢ mekénda (asindirici gaz ve toz
onum
olmamali)
. - Gurultu filtresi, DC reaktor, AC reaktor, uzaga tasima paneli, uzaga tasima
Opsiyonel Griinler o ) .
paneli icin kablo, frenleme direnci
Notlar
1. Motor segerken, nominal motor akiminin hiz kontrol cihazinin nominal ¢ikis akimindan (50/60Hz)
fazla olmadigina emin olunuz.
2. Ana besleme gerilimi distigu zaman c¢ikis gerilimi de diger (AVR fonksiyonunun kullanimi harig).
Her durumda ¢ikis gerilimi, giris gli¢c kaynagi gerilimini asamaz.
3. Motoru 50/60 Hz.’dan daha buiyik degerlerde calistirmak icin motor Ureticisine izin verilen
maksimum dénme hizi ile ilgili danisiniz.
4. Frenleme torku motora surekli uygulanmaz. Motorun devrine gére degisir.
5. Kontrol metod ayari A31, 2 (sensorsiiz vektor kontrol) secgilmis ise b11’i (tastyici frekans) 2.1kHz'den

daha buylk degere ayarlayiniz.
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10.2

Boyutlar
(1) G250-00004S/00075S (mm)
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(3) G250-00370H (mm)

140 !::"21’ ‘s 140
68 128 d ,2-04.2
|
= ¥
e gl
i i - il i
P
GMWT i 2
Model W(Genislik) | W1 H(Ytkseklik) H1 D(Derinlik) | @ AGIrik
[mm] [mm] [mm] [mm] [mm] | [mm] | [kG]
G250-00004S 68 58 128 120 128 4.2 0.7
G250-00075S 68 58 128 120 128 4.2 0.7
G250-00150S 108 96 128 120 142 4.2 0.7
G250-00220S 108 96 128 120 142 4.2 0.98
G250-00004H 108 96 128 120 142 4.2 0.98
G250-00075H 108 96 128 120 142 4.2 0.98
G250-00150H 108 96 128 120 142 4.2 0.98
G250-00220H 108 96 128 120 142 4.2 0.98
G250-00370H 140 128 128 120 147 4.2 1.22
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